Sese Yonelen Robot
Montaj Kilavuzu

Demonte & Basit Monftajli!
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Malzemeleri Taniyalim

(1)-Arduino Nano: Robotumuzun beyni yani kararlari veren kontrol kismidir.Bilgi-
sayardan USB kablo ile Arduinonun kendi dilini kullanarak(temel ingilizce komutlar)
programliyoruz.Arduino Nano en popiiler ve yaygin bulunan kontrol kartlarindan
biridir.

(2)-Rokart v5 Robot Karti: Arduino Nano kullanan geligmis 6zellikli robot
kartidir. Kiiglik boyutu ve yiiksek guiciiyle Arduino kullanan bir ¢gok projesinizde
glivenle kullanabilirsiniz.

(3)- Ses Sensor Karti: Uzerinde mikrofon bulunan ve ortamdaki ses seviyesine
goredijital ¢ikis veren bir karttir.
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(4)-Rediiktorlii DC Motor : 6V ile strilmektedir.

(5)-Tekerlekler: 32x7mm Pololu Tekerleklerdir.

(6)-Robot GévdesiRobotumuzun tGzerine devresini kurdugumuz gévdesidir.

(7)- Mini Sarhos Tekerlek:Robotumuzun dengesini saglayan mini plastik sarhos
tekerlegidir.

(8)-Rediiktorlii DC Motor 6V ile surilmektedir.

(9)-Tekerlekler: 32x7mm Pololu Tekerleklerdir.

(10)-Baglanti Kablolari Motor igin gerekli olan kablolardir.
(11)-Distans-Vida-SomurRRobotumuzun iskeletini olusturan komponentler.
(12)-Plastik KelepgeMotorlari sabitlemek icin kullanilan plastik kelepcgeler.

Kullanacagimiz malzemeleri 6grendik.Simdi Rokart Temel Robotik kartina daha
da yakindan bakalim.

ROKART TEMEL ROBOTIK KARTI

Mini Sumo Robot, Cizgi izleyen Robot,
Engelden Kagan Robot, Isik Takipgi Robot
gibi projelerde kullanim amaciyla
tasarlanmis Robotik kartidir.Sensér, motor
ve gic¢ klemensleriyle ek Unitelerle kolay
baglanti yapilabilir.Buzzer ve Led ¢ikiglariyla
(3 Ayri Led) program takibi yapilabilir.7 V -
14V arasinda gtivenle kullanabilir. Ters
voltaj girisi korumasi bulunmaktadir.

Farkl projeleri ayni kart Gzerinden program degistirmeden sadece dip switch
ayariyla degistirerek calistirabilirsiniz.

Simdi Arduino Nanoya bakalim S — }
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Nasil Programlayacagiz ?

Bir ¢cok robotun ana kontrolcisu Arduino nano olmasi nedeniyle kolayca prog-
ramlanabilir.Arduino nano, Arduino.cc sitesinden indirebileceginiz Arduino programi
ile programlanmaktadir.Bu nedenle énce arduino programini bilgisayariniza kurma-
niz gerekmektedir. Kurulum esnasinda Arduino driverlari da bilgisayara ytklenecek-
tir. Karti bilgisayariniza taktiktan sonra Araclar yada Tools sekmesinden kart modeli-
nizi(Arduino Nano) ve baglanti portunuzu segtikten sonra Arduinonuzu prog-
ramlayabilirsiniz.Eger arduino konusunda kendinizi gelistirmek isterseniz, Arduinoyu
25 Proje ile Kesfet kitabini tavsiye ederiz.

Arduino Nedir ve Nasil Kurulur ?

Arduino, agik kaynak kodlu bir mikro-
denetleyici kartidir. Ana MCU(Micropro-
cessor Control Unit - Mikroislemcili Kon-
trol Unitesi), Atmel tabanlidir.

(MCU ya 6énceden bir mini program -
bootlader ylklenmistir). Kart ile robotik
ve elektronik uygulamalarinizi kolayca
gercgeklestirebilirsiniz.

Bu kadar populer olmasinin bir kag ne-
deni vardir. Bunlar:

-Acik kaynak kodludur.(Devre semasindan, programlama araytzine kadar...)
-Program gelistirmek basittir. Gergekten ¢ok basittir. Ayni kart Gzerinden hem
programlanir hem test edilebilir.

-Arduinoda kullanilan programlama dili de basittir. Bolca 6rnedi mevcuttur.

-Ve en 6nemlisi cok yaygin kullanicisi mevcuttur. Yani buyulk olasilikla yapmak
istediginiz projelerin benzerleri de dnceden yapilmistir. Diger proje yapimcilariyla
daha kolay bilgi alisverisinde bulunabilirsiniz.

Isterseniz simdi Arduino IDE programini inceleyelim.
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Arduinonun IDEsini http://arduino.cc/en/Main/Software linkinden isletim siste-
minize goére en son versiyon programini indirebilirsiniz. Programi indirdikten sonra
Arduinoyu bilgisayarimiza asagidaki adimlari takip ederek kuruyoruz.
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Arduinonun dogru yuklenip yuklenmedigine bakmak igin
Aygit Ydneticisine bakabilirsiniz. Arduinoyu bilinmeyen ay- _
git olarak goériiyorsa Windows Aygitlar penceresinde Aygit
Uzerine sag tiklayin, 6zelliklere gidin sonrasinda, Donanim sekmesine ve sonra da
Ozellikler butonuna tiklayip strtct glincellestirmesi yapin. Soru blyik olasilikla

¢Ozllecektir. .
Arduino IDE Programi

- : Bu program ile Arduinoya ytkleyecegimiz yazilimlari
| olusturuyoruz. Program gériintisu yan tarafta yer
almaktadir. Son derece basit bir araytzu vardir.
| Arduino kartiniza program yiklemeden énce (Upload)
I Tool / Board seg¢eneginden dogru karti sectiginize emin
| olunuz. Karta programin derlenip ytklenmesi icin Yatay
okun yanindaki Tick butonu programimizi derler bu

sekilde herhangi bir sorun olup olmadigini yiklemeden
once gorebilirsiniz
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Montaja Baslayalim

Sese ybnelen robotumuzun motorlarina Resim 1'deki gibi motor kablolarini
lehimliyoruz. Daha sonrasinda motorlari gévdemize plastik kelepge yardimi
ile sabitliyoruz.Plastik kelepgeyi Resim 2'deki gibi montaj deliklerinden gegi-
rip motorlari taktiktan sonra iyice sikistirip Resim 3'deki gibi fazlalik kismi
yankeski yardimi ile kesebilirsiniz. Sonrasinda robotumuzun én kisminda bu-
lunan montaj deligine sarhos tekerlegimizi takiyoruz.
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Rokart Temel Robotik Kartini sabitlemek igin distanslari vida yardimi ile
Resim 5,6,7 deki montaj deliklerine takiyoruz. 4 adet distansimizi sabitledik-
ten sonra Uzerine Rokart V5. Temel Robotik Kartimizi takip somunlar ile

sikistiriyoruz.

Govdemizin 6n kisminda bulunan deliklere Resim 8 deki gibi kisa distanslari vida
ile takip sabitliyoruz. Daha sonrasinda Uzerine ses sensorl takacagiz.
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On tarafa taktigimiz distanslarin (izerine ses sensér kartlarini vidaliyoruz.
Sonrasinda sensor kartlarinin pinlerine jumper kablolari takip kablolarin
erkek uglarini Rokart v5 Temel Robotik Kartinda bulunan sensér klemens-
lerine sikistiriyoruz. Sol sensdr klemensine sol sensor, sag sensoér klemen-
sine sag sensor gelecek sekilde takiyoruz. (vcc) pini klemenslerin (+)sina,
(-) pini klemslerin (-)sine ve (out)pini klemenslerin (S) yuvasina denk gelme-
lidir.

Son olarak motor kablolarimizi da sol ve sag motor klemenslerine takip sikig-
tirnyoruz. Artik robotumuz kullanima hazirdir. Simdi robotumuzun prgramla-
masina gegebiliriz.
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int RSens = A5; //Sag senso6ri A5 pinine tanimladik.
int LSens = 1; /I Sol sensori 1 pinine tanimladik.

int LDir1 =A4; //Sol motor LDir1 A4 pinine tanimladik.
int LDir2 = A3; //Sol motor LDir2 A3 pinine tanimladik.
int LPwm =9; // Sol motor pwmi 9 pinine tanimladik.

int RDir1 = A1; //Sag motor RDir1 A1 pinine tanimladik.
int RDir2 = A2; //Sag motor RDir2 A2 pinine tanimladik.
int RPwm = 10; ///Sag motor pwmi 10 pinine tanimladik.

int Led3 = 11; //Ledler tanimlandi.
int Led2 = 12;
int Led1 =13;

int Buzzer = 8; //buzzer tanimlandi.

int DSwitch1 = 4; //switch pinleri tanimlandi.
int DSwitch2 = 3;
int DSwitch3 = 2;

int Button = A0 ; //buton tanimlandi.

void setup() { //Giris ¢ikis elemanlari tanimlandi.
pinMode(LSens, INPUT);
pinMode(RSens, INPUT);

pinMode(LDir1, OUTPUT);
pinMode(LDir2, OUTPUT);
pinMode(LPwm, OUTPUT);
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pinMode(Led1, OUTPUT);
pinMode(Led2, OUTPUT),
pinMode(Led3, OUTPUT);

pinMode(RDir1, OUTPUT);
pinMode(RDir2, OUTPUT);
pinMode(RPwm, OUTPUT);

pinMode(DSwitch1, INPUT);
pinMode(DSwitch2, INPUT);
pinMode(DSwitch3, INPUT);

pinMode(Button, INPUT);
pinMode(Buzzer, OUTPUT);
1

digitalWrite(DSwitch1, HIGH);
digitalWrite(DSwitch2, HIGH);
digitalWrite(DSwitch3, HIGH);
digitalWrite(Button, HIGH);

/1

}
void loop() {

if (digitalRead(DSwitch1) == 0 && digitalRead(DSwitch2) == 0 &&
digitalRead(DSwitch3) == 0) {

for (inti=0;i<3;i++){
digitalWrite(Led3, HIGH);
digitalWrite(Led2, HIGH);
digitalWrite(Led1, HIGH);
noTone(Buzzer);
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digitalWrite(Led3, HIGH);
digitalWrite(Led2, HIGH);
digitalWrite(Led1, HIGH);
Ses:
noTone(Buzzer);
if (digitalRead(Button) == 1)
{
for (inti=0;i<4;i++){
noTone(Buzzer);

tone(Buzzer, 800);
delay(600);
noTone(Buzzer);
delay(200);

}
while (1) {

if (digitalRead(LSens) == 1)
{
digitalWrite(LDir1, LOW);
digitalWrite(LDir2, HIGH);
analogWrite(LPwm, 75);

digitalWrite(RDir1, HIGH);
digitalWrite(RDir2, LOW);
analogWrite(RPwm, 75);
delay(500);
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else if (digitalRead(RSens) ==
{
digitalWrite(LDir1, HIGH);
digitalWrite(LDir2, LOW);
analogWrite(LPwm, 75);

digitalWrite(RDir1, LOW);
digitalWrite(RDir2, HIGH);
analogWrite(RPwm, 75);
delay(500);

}

else {
digitalWrite(LDir1, HIGH);
digitalWrite(LDir2, LOW);
analogWrite(LPwm, 70);

digitalWrite(RDir1, HIGH);
digitalWrite(RDir2, LOW);
analogWrite(RPwm, 70);
}
}

}else {
goto Ses;

}

goto Ses;
}else {
digitalWrite(Led1, LOW);
digitalWrite(Led2, LOW);
digitalWrite(Led3, LOW);
}
}

Tebrikler !

Robotun programini tamamladiniz.
Artik USB kablo ile arduino ya ylkleye-
bilir, robotu calistirabilirsiniz.
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Arduino Programi

Resmi arduino yazilimini arduinonun web sitesinden Ucretsiz bir sekilde
indirip bilgisayariniza kurabilirsiniz.
Kurulum dosyasi driver yiklemek istediginde onaylayiniz.
Download sayfasi https://www.arduino.cc/en/ Main/Software linkindedir.

Robotunuzu Nasil Gelistirebilirsiniz ?

1) Sese gore dénis slrelerini degistirin.

2) Kararlihgin artmasi i¢in gecikmeli kontrol filtresi kullanin.
(Sensodr kontroliinde belirli aralikla 2 ya da daha ¢ok if déngusiyle
sinyal geldiginden emin olup robot ¢alisabilir)

3) Sensoérlerin dogrusal ses almasi igin etrafini kapatarak silindir
icine gegirin.
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