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Set icerigini Taniyalim

Servo motor

Servo, mekanizmalardaki acgisal-dogrusal pozisyon, hiz ve ivme
kontroliinii hatasiz bir sekilde yapan tahrik sistemi olarak
tanimlanir. Yani hareket kontrolli yapilan bir diizenektir. Servo
motorlar, robot teknolojilerinde en gok kullanilan motor gesitidir.

Arduino Uno

Arduino Uno, Microchip ATmega328P mikrodenetleyicisine
dayanan ve Arduino.cc tarafindan gelistirilen agik kaynakl bir
mikrodenetleyici kartidir. Kart, gesitli genisletme kartlarina ve
diger devrelere baglanabilen dijital ve analog giris / gikis pimleri
setleri ile donatilmistir.

Arduino 10 Shield

Arduino IO Genigletme Shieldi, Arduino kartlari ile beraber
kullanabileceginiz, kart lizerine birgok giris gikis birimini
takabilmeniz igin tasarlanmig oldukga kullanigh bir Griinddir.

Kart tzerinde Arduino’'nun tiim giris cikis pinleri DATA, VCC ve
GND sirasi ile 3-pin haline getirilerek kart lizerine dagitiimistir.
Bu sayede her tiirlli sensér, servo, role vs. karta rahatca
takilarak kullanilabilir.

IR Alicl Verici Kumanda

Kablosuz kizilétesi kumanda seti, gesitli robotik ve hobi
uygulamalarinda kullanabilecediniz, kolay kullanimh ve
fonksiyonel bir Griindir.

Al kisminda 38 KHZz'lik 1838B kizilétesi alici g6z bulunmaktadir.
Bununla beraber istenilirse farkli 38 KHZ'lik alicilar ile beraber de
kullanilabilir. Kumanda ise 21 butonlu ve tiim butonlari
kullanilabilir halde bir Griindir.



Set icerigini Taniyalim

4'lii AA Pil Yuvasi

Projeye glic vermek igin pillerden kolay bir sekilde enerji
almaniza ve pilllerin toplu bir sekilde durmasina yarar.

|y,

DDDD@@@@ Oriimcek robot mekanik pleksi pargalari.
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4'li AA 1.5v pil. Oriimcek robota gii¢ vermek icin.
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Oriimcek Robot Kurulumu

Oriimcek robotu olusturmak icin gerekli
civata listesi yan tarafta mevcuttur.

Kurulum yaparken belirtilen servo vidalari
servo motorun yaninda gelmektedir. Ek
olarak temin etmenize gerek yoktur.

UYARI: Kigik pargalar icerdiginden 3 yas
altindaki gocuklardan uzak tutunuz.

32 Adet - M3 fiberli Somun 24 @
Adet - M3 Somun
40 Adet - M3 x 10mm Civata

20 Adet - M3 x 12mm Civata

Parca Listesi
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1 Adet - Ust Gévde Plakasi

o
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4 Adet - Servo Montaj Plakasi

4 Adet - Ayak Ust Pivot Plakasi

2 Adet - Pil Yuvasu aralayici ‘d

4 Adet - Ayak Kismi Plakasi

Oo
o
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4 Adet- Ayak Alt Pivot Plakasi

1 Adet - Alt Govde Plaksi

8 Adet - Servo Tutucu Plaka

4 Adet - Servo Kol Pargasi

4 Adet - Bacak baglant Plakasi

4 Adet - Bacak Plakasi

Servo Motor Listesi

8 Adet - Sg90 Servo Motor



Oriimcek Robot Kurulumu
Servo Motor Pozisyon Ayarlamasi

Montaja baslamadan dnce servo motorlarin agi ayarini el ile yapmamiz gerekiyor. Aksi taktirde
robotunuz diizgiin calismayacaktir.
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Servo Kolunu servoya takin ve ardindan Servo Kolunu kol durana kadar saat yoniinde yavasca
dondiirtin. Servo Kolun yukaridaki resimde gosterilen ayni agida durmamasi sorun teskil etmez.
nemli olan Servo'nun son noktasini bulmamizdir.

Servo Kolu Servo'dan gikarin ve bu sekilde gosterildigi gibi Servo govdesine dik olacak
sekilde yeniden konumlandirin.
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Servo Kolu, gosterildigi gibi Servo govdesi ile paralel olana kadar saat yoniniin tersine yavasca
donduriin. Bu, Servo'nun merkez konumudur ve sette bulunan 8 Servonun tamaminin, robotun
montajina baglamadan énce ortalanmasi énemlidir. Servo Kol, Servo Govdesine paralel olduktan
sonra, Servo Kolu gikarin ve daha sonraki montaj icin bir kenara koyun.




Oriimcek Robot Kurulumu

Eder servo motorlariniz 360 derece analog servo ise, manuel kabilbre yapamazsiniz. Bu
ylizden alt tarafta sizinle paylastigim kod sayesinde servo motorlariniza kalibrasyon
yapabilirsiniz.

semasindaki gibi, servo
motorlarinizi sirasiyla
1.2.3.4.5.6.7.8. pinlere
takarak alt tarafta bulunan
kodu arduinonuza
ylikleyin. Bu iglemi
yapmazsaniz robotunuz
stabil calismayacaktir.

https:/ /www.kisa.link/Orm4




Oriimcek Robot Kurulumu

Bacak Montaji PARCA LISTESI

1-- 9 arasindaki adimlari dort kez tekrarlayin. _PARCA NUMARAST
Bacak Ust Pivot Plakasi

Bacak Alt Pivot Plakasi
Bacak Servo Montaji
Servo Vida

Servo Tek Kol

Servo Motor

Servo Bacak Pargasi
Bacak Paralel Baglanti Pargasi
Bacak Pargas!

Bacak Paralel Plaka
M3 x 10mm Vida

M3 Somun

M3 Fiberli Somun

M3 x 12mm Vida
Servo Tutucu

Servo Montaj Vidasi
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Adim 1: Ayak uUstl pivot plakasina bir servo tek kolu yerlestirin ve servo montaj vidasini bacak Gsti
pivot plakasinin arka tarafindan servo tek Koluna vidalayin.

Adim 2: Ayakli servo koluna bir servo tekli kol takin ve servo'ya bir servo montaj vidasi takin
bacak servo kolunun arka tarafindan servo tek Koluna vidalayin.

Adim 3: Bir M3 x 10mm Vida ve bir M3 fiberli somunu kullanarak bir bacak paralel baglantisini
bacak pargasina takin.

Adim 4: Bacak pargasini bir M3 x 10mm Vida ve bir M3 fiberli somunu kullanarak bacak servo
koluna takin.

TRINK BILGI : Adim 2 ve 3'teki vidalar agir sikmayin. Servolarin arizalanmasina neden olabilir.

Adim 5: Servo Tutucusuna bir Servo yerlestirin.

Adim 6: Servo'nun Ust ucunu Ayakli Servo

yuvasina yerlegtirin. Adim 8: M3 x 10mm vida ve M3 fiberli
Adim 7: Servo tutucuyu bacak Servo yuvasina  somunu kullanarak bacagin diger ucuna
iki adet M3 x 12mm vida ve iki M3 fiberli somunu bir bacak Paralel plakasi takin.
kullanarak servo tutucuyu ayak Servo yuvasina

takin.



Oriimcek Robot Kurulumu

Adim 9: Servo merkez konuma doéndirilmis ve

bacak Paralel Baglant: yatay olacak sekilde Adim 10: Onceki adimlardan Bacak
konumlandiriimis haldeyken, Servo ile birlikte Tertibatini iki M3 x 10mm Vida ve iki M3
verilen Servo Kol Vidasini kullanarak Bacak Servo Somun kullanarak Bacak Alt Pivot
Kolunu Servo'ya takin. Plakasina takin.

Govde Montaji

PARGA LISTESI
PARCA NUMRASI

1 | Gévde Ust Plakasi

2 M3 x 10mm Screw

3 Servo Motor

4 M3 Somun

5

7

8

M3 fiberli Somun
M3 x 12mm Vida
Vicut Aralayic
10 |Servo Tutucu

o Adim 11: Dért adet M3 x 10mm Vida ve dért M3
Diiz Somun kullanarak dért Govde Ara Pargasini
Govde Alt Plakasina takin.



Oriimcek Robot Kurulumu

Adim 12: Govde Ust Plakasinin iist tarafina dort
Servo yerlestirin.

Adim 13: Her Servo'nun Ustiine bir Servo
Tutucuyu takin.

Adim 14: Her Servo Tutucuyu M3 x 12mm Vidalari
ve M3 fiberli somunlari kullanarak Gévde Ust
Plakasina takin.

PARCA LISTESI
ITEM PARCA NUMARASI
1 Servo Vidasi
M3 x 10mm Civata
M3 Somun
M3 fiberli Somun
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Adim 15: Her Bacak pargasini bir M3 x 10mm Vida ve M3 fiberli somunu kullanarak gévde alt
plakasina takin.

Vidalar asiri sikmayin. Bacak eklemleri, servolarin arizalanmasina neden olabilecek asir surtiinmeyi
onlemek igin serbestge hareket etmelidir.
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Oriimcek Robot Kurulumu

Adim 16: Gdvde Alt Plakasini, dort
parca kullanarak Gévde Ust Plakasina
M3 x 10mm Vida ve M3 somun
kullanarak takin.

Adim 17: Gosterildigi gibi 45 © aclyla
yonlendirilecek sekilde her bir Ayad
déndurin. bacak ust Pivot plakasini
takin. iki M3 x 10mm Vida ve iki M3
somun kullanarak her bir pivot servo ve
bacaga montajlayin.

Adim 18: Servo tekli Kolunu bir servo
vidasi kullanarak servo'ya sabitleyin.

Son olarak pil yuvasini
pleksi yiikselticileri
kullanarak robotun alt
kismina sabitleyiniz.

Montaj rehberi kisminda buraya kadar anlatilan kisimlari sorunsuz bir sekilde
yaptiysaniz, Mekanik montaj kismi bitmig olacaktir. Simdi robotu canlandirmak igin
elektronik devre kismini kurabiliriz.

11



Oriimcek Robot Kurulumu

Servo motorlarin hangi sirada
arduinoya baglanacagini daha kolay
anlasiimasi igin yan taraftaki tabloyu
olugturdum. Gerekli yerleri takip
ederek baglantilari
gergeklestirebilirsiniz.

Robotunuzun 6n ve ara kismini
kendinize gore belirleye bilirsiniz.
Sadece baglantilar buna goére
yapmaniz gerekecektir.

ARDUINO

On Sol Eksen Servosu 2 Pine
On Sol Kaldirma Servosu 3. Pine
Arka sol Eksen servosu 4. Pine
Arka sol Kaldirma servosu 5. Pine
Arka Sag Eksen Servosu 6. Pine
Arka Sag Kaldirma Servosu 7. Pine
On Sag Eksen Servosu 8. Pine
On Sag Kaldirma Servosu 9 Pine
IR MODULU 12. Pine

fritzing

Devre semasinda goriindiigl tizere servo motorlari 2. dijital pinden baslayarak 9. dijital pine kadar

sirasiyla baglayiniz. IR alicly1 moduliinii de 12. pine semadaki gibi baglayiniz.




Oriimcek Robot Kurulumu

Oriimcek robot birden fazla servo motor ile galistigi iin, arduinon'un giicii yetersiz kaliyor bunu
icin disaridan bir gii¢ girisi yapmamiz gerekiyor.

Minimum 4.8v maksimum 5v bir glic kaynadi ile shild'a enerji vermeniz gerekiyor. Nasil bir
enerji verecediniz size kalmis ister lipo pil ile ister kalem pil ile. Burda énemli olan 5 voltu
gegmemesi gerekiyor aksi taktirde Arduinonuz zarar gorecektir.

Ornek olmasi icin bir kag pil 6rnegini alt tarafta sizlerle paylagtim.

Ust tarafta bulunan lipo pil cinsi bir pil kullanacaksaniz, yan tarafinda bulunan voltaj
duisirticli devre kullanmaniz gerekir. Clinkd 5 voltan biiyiik gerilimler kartiniza zarar
verecektir.

UYWOOET

fritzing

Devre semasinda goziiktiigu gibi voltaj diisliriici devrenin gikigini 5 volta ayarlayip shielda
takmamiz yeterli olacaktir.




Oriimcek Robot Kurulumu

Set igeriginden gikan pilleri alt tarafta bulunan baglanti
semasinda goriindiigl gibi 4'li pil yuvasina takarak
shielda direkt baglanti yaparak kullanabilirsiniz. Gp
marka piller kaliteli oldudu icin gayet verimli voltaj cikisi
verebiliyor. Bu ylizden 6ériimcek robot icin gayet giizel
bir gli¢ kaynadidir.

Arduino Sensor Shield v5.0
V1.1

J| AAA Battery
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Yazilim Yiikleme

Oriimcek robotu ilk basta sorun yasamadan hareket ettirebilmeniz icin sizlere bir kod
hazirladik. Kodun iginde bir kag komut hazirdir, ama siz kendinize gore de revize edebilirsiniz.

e

enle Taslak Araclar Yardim

oumeekrobotkod

n pins and variables
trigPin A3
echoPin A2
INCH 0

e CM 1

=

16736
rDown 16754775
irRight 16761405
irLeft 16720605
rOK 16712445
irl 16738455
16750695
16756815
16724175

16718055

Kodun tamamina alt tarafta bulunan kisa link ile ya da kare kod vasitasiyla erisebilirsiniz.

https://www.kisa.link/Osmk
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Devre Kurulumu

Robotu hareket ettirmek icin kullanacaginiz IR kumandanin foksiyonlarinin bulundugu
liste asagida verilmistir.

Yukaru oku: - leri git

Uzaktan Kumanda Asadi oku: - Geri git
B —— Sag oku: - Sag don
Ok? - °

: - Yarime hizini arttinr

: - Yurime hizini azaltir

: - Dans modunu agar

: - Tum servolari eski konumuna getirir
- Sol tarafa el salla

# - Sag tarafa el salla

¥ O WONOULTDAWN K-

Kumandaya tanimlanmis bu hareketler daha 6nce arduino kodunun iginde tanimlanmig
hareketlerdir. Kumandanin bosta olan pinlerini, kendi isteginize gére kodun iginde
tanimlama yapabilirsiniz.

Her kumandanin kendisine 6zgii ID numaralari vardir. Kendi kumandanizi robotunuza
tanitabilmeniz igin kumandanizin tuglarinin ID numaralini bilmeniz gerekiyor. Bunun iginde
alt tarafta bulunan kodu arduinonuza éncelikle ylkleyip kumandanizin tuslarinin ID
numarasini tek tek 6grenerek ana kodunuzun igine kopyalamaniz gerekiyor.

Kodun tamamina alt tarafta
bulunan kisa link ve kare
kod vasitasiyla ulasabilirsiniz

https://www.kisa.link/Oszk
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