
Örümcek Robot Kurulum Kılavuzu



Set İçeriğini
Tanıyalım
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4'lü AA 1.5v pil. Örümcek robota güç vermek için.



Örümcek Robot
Kurulumu
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Örümcek Robot Kurulumu

Örümcek robotu oluşturmak için gerekli 
cıvata listesi yan tarafta mevcuttur.

 Kurulum yaparken belirtilen servo vidaları 
servo motorun yanında gelmektedir. Ek 
olarak temin etmenize gerek yoktur.

UYARI: Küçük parçalar içerdiğinden 3 yaş 
altındaki çocuklardan uzak tutunuz.
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Örümcek Robot Kurulumu
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Örümcek Robot Kurulumu

Aşağıda bulunan link ve kare kod sayesinde kodun tamamına ulaşabilirsiniz.

Eğer servo motorlarınız 360 derece analog servo ise, manuel kabilbre yapamazsınız. Bu 
yüzden alt tarafta sizinle paylaştığım kod sayesinde servo motorlarınıza kalibrasyon 
yapabilirsiniz.

Yan tarafta bulunan devre 
şemasındaki gibi, servo 
motorlarınızı sırasıyla 
1.2.3.4.5.6.7.8. pinlere 
takarak alt tarafta bulunan 
kodu arduinonuza 
yükleyin. Bu işlemi 
yapmazsanız robotunuz 
stabil çalışmayacaktır.
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Örümcek Robot Kurulumu

Adım 5: Servo Tutucusuna bir Servo yerleştirin. 
Adım 6: Servo'nun üst ucunu Ayaklı Servo 
yuvasına yerleştirin. 
Adım 7: Servo tutucuyu bacak Servo yuvasına 
iki adet M3 x 12mm vida ve iki M3 fiberli somunu 
kullanarak servo tutucuyu ayak Servo yuvasına 
takın.
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Örümcek Robot Kurulumu

Adım 10: Önceki adımlardan Bacak 
Tertibatını iki M3 x 10mm Vida ve iki M3 
Somun kullanarak Bacak Alt Pivot 
Plakasına takın.



10

Örümcek Robot Kurulumu
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Örümcek Robot Kurulumu

Son olarak pil yuvasını 
pleksi yükselticileri 
kullanarak robotun alt 
kısmına sabitleyiniz.
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Örümcek Robot Kurulumu

Robotunuzun ön ve ara kısmını 
kendinize göre belirleye bilirsiniz. 
Sadece bağlantıları buna göre 
yapmanız gerekecektir.

Devre şemasında göründüğü üzere servo motorları 2. dijital pinden başlayarak 9. dijital pine kadar 
sırasıyla bağlayınız. IR alıcıyı modülünü de 12. pine şemadaki gibi bağlayınız.
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Örümcek Robot Kurulumu

Örümcek robot birden fazla servo motor ile çalıştığı için, arduinon'un gücü yetersiz kalıyor bunu 
için dışarıdan  bir güç girişi yapmamız gerekiyor. 

Minimum 4.8v  maksimum 5v bir güç kaynağı ile shild'a enerji vermeniz gerekiyor.  Nasıl bir 
enerji vereceğiniz size kalmış ister lipo pil ile ister kalem pil ile. Burda önemli olan 5 voltu 
geçmemesi gerekiyor aksi taktirde Arduinonuz zarar görecektir.

Örnek olması için bir kaç pil örneğini alt tarafta sizlerle paylaştım.

Üst tarafta bulunan lipo pil cinsi bir pil kullanacaksanız, yan tarafında bulunan voltaj 
düşürücü devre kullanmanız gerekir. Çünkü 5 voltan büyük gerilimler kartınıza zarar 
verecektir.
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Örümcek Robot Kurulumu

Set içeriğinden çıkan pilleri alt tarafta bulunan bağlantı 
şemasında göründüğü gibi 4'lü pil yuvasına takarak 
shielda direkt bağlantı yaparak kullanabilirsiniz. Gp 
marka piller kaliteli olduğu için gayet verimli voltaj çıkışı 
verebiliyor. Bu yüzden örümcek robot için gayet güzel 
bir güç kaynağıdır.



Yazılım Kurulumu
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Yazılım Yükleme

Örümcek robotu ilk başta sorun yaşamadan hareket ettirebilmeniz için sizlere bir kod 
hazırladık. Kodun içinde bir kaç komut hazırdır, ama siz kendinize göre de revize edebilirsiniz. 



Devre Kurulumu
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Devre Kurulumu

Robotu hareket ettirmek için kullanacağınız IR kumandanın foksiyonlarının bulunduğu 
liste aşağıda verilmiştir.

Kumandaya tanımlanmış bu hareketler daha önce arduino kodunun içinde tanımlanmış 
hareketlerdir. Kumandanın boşta olan pinlerini, kendi isteğinize göre kodun içinde 
tanımlama yapabilirsiniz. 

Her kumandanın kendisine özgü ID numaraları vardır. Kendi kumandanızı robotunuza 
tanıtabilmeniz için kumandanızın tuşlarının ID numaralını bilmeniz gerekiyor. Bunun içinde 
alt tarafta bulunan kodu arduinonuza öncelikle yükleyip kumandanızın tuşlarının ID  
numarasını tek tek öğrenerek ana kodunuzun içine kopyalamanız gerekiyor. 
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