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REX'i Keşfet

KURULUM KILAVUZU

RoverBot İçin Gerekli Komponentler

Palet Seti
(Her iki taraf için de 26 adet)

Motor Şaft 4 adet
REX Anakart

M3 Somun 10 adet

M3 x 8 mm Vida  32 adet

M3 x 12 mm Vida  2 adet

M3 x 30 mm Vida 8 adet

M3 x 6 mm Dişi Erkek Aralayıcı 4 adet

M3 x 25 mm Dişi Aralayıcı 8 adet

M3 x 20 mm Dişi Aralayıcı 12 adet

M2 x 8mm Ahşap Uçlu Vida 4 adet

M3 x 6 mm Vida 4 adet - ( Plastik )

HC-SR04
Mesafe Sensörü

DC Motor 4 adet

R1 R2

R3 8 adet 

R4

R5

R6

R7 8 adet

R3 2 adet

R2

M3 Somun 2 adet

M3 X 30 mm Vida 2 adet

Motor kablolarını
görseldeki gibi
ayarlayın.

Aynı adımları diğer
taraflar için de tekrarlayın.

DC Motor

M3 X 25 mm Dişi Aralayıcı 4 adet
M3 X 25 mm Dişi Aralayıcı 4 adet

M3 X 8 mm Vida 4 adet

M3 X 8 mm Vida 4 adet

R1

M3 x 8 mm Vida 4 adet

REX 8in1 Anakart

M3 x 6 mm Dişi Erkek Aralayıcı 4 adet

M3 x 6 mm Vida 4 adet
(Plastik)

!
Olası kısa devre problemlerini önlemek
için, elektronik kartlarda plastik vida ve
aralayıcılar kullanın.

02 03

04 05

06 07

RoverBot, diğer REX robotlarından farklı olarak hareket mekanizmasında palet kullanır. Paletli yapısı sayesinde
engebeli arazilerde diğer REX robotlarına göre hareket kabiliyeti daha fazladır.

Engebeli arazilerde diğer araçlara göre daha rahat hareket eder çünkü hareketi sağlayan kısmın yüzey
alanı daha geniştir.

Diğer araçlara göre daha dik rampalara tırmanabilir çünkü paletleri sayesinde zemine daha iyi tutunur.

Paletli Araçların Diğer Araçlara Göre Avantajları

Pleksi Parçalar
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HC-SR04
Mesafe Sensörü
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M3 x 8mm Vida 3 adet

Motor Şaft M3 x 20 mm Dişi Aralayıcı 3 adet 

M3 x 8 mm Vida 3 adet

M2 x 8mm Ahşap Uçlu Vida 

Tekerlerin üzerindeki dişliler karşılıklı olarak denk
gelmiyorsa, tekerlek parçalarından birini ters çevirip
montajını yapın. Bu yöntem sorunu çözecektir.

Paletleri her iki tarafa da yerleştirin.

M3 x 12 mm Vida 2 adet

M3 Somun 2 adet

Kurulum tamamlandı, kodlama adımlarına
geçebilirsin.

Devre Şeması
Pleksi parçaları kurduktan sonra, devre kurulumunu aşağıdaki şemada gösterildiği şekilde yapabilirsiniz.

HC-SR04
Mesafe Sensörü

Arduino Kodları

Kodun tamamına ve gerekli
olan kütüphanelere gitmek

için QR kodu okutunuz. 


