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BalanceBot

BalanceBot, REX karti Gzerinde bulunan MPU6050 senséri sayesinde degisen cevresel faktdrlere karsi
dengede kalabilen REX robotudur.

BalanceBot Nasil Dengede Kalir?

BalanceBot'un dengede kalmasi icin ¢esitli algoritmalar kullanilabilir. Biz BalanceBot'u dengede tutabilmek
icin PID algoritmasini kullanacagiz.

PID (Proportional, Integral, Derivative) Algoritmasi Nasil Caliir?

Geri besleme ile giris sinyaline gelen verinin, giris sinyali ile olan farki bulunur. Bu fark hatayi olusturur. Hata
sinyali PID denetleyicisine génderilir ve hata sinyaline {g farkl katsayi ile G¢ farkl formll uygulanir. Daha sonra
tekrar ¢ikis sinyaline génderilir. Bu sireg, hata minimuma indirilene kadar bir déng igerisine alinir.

¥ |02

BALANCEBOT
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REX karti Uzerinde bulunan MPU6050 (gyro/ivme) sensor ile cevresel faktdrler hesaplanarak PID’ye
goénderilir. PID, BalnceBot'un dengesini saglamak igin gerekli islemleri gerceklestirerek ¢ikig sinyali Uretir.
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BalanceBot icin Gerekli Komponentler

DC Gear

REX Main Board Motor 2pcs.

#l M3 Nut 4 pcs

_—I M3 x 6 mm Screw 4 pcs. - ( Plastic )

m—. M3 x 8 mm Screw 12 pcs

Gear Motor Wheel 2pcs. [is—— g M3 x 30 mm Screw 4 pcs.

M3 x12 mm Female Spacer 2 pcs.

_—. M3 x 25 mm Female Spacer 4 pcs.

MPUG050
Acceleration Sensor

M3 x 50 mm Female Spacer 4 pcs,
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Pleksi Parcalar

B2

B1 4pcs.

B3
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B2

B12 adet q

DC Motor

M3 Somun 2 adet

M3 x 30 mm Vida 2 adet Diger kisim i¢in de ayni kurulumu yapin.
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M3 x 50 mm Disi Aralayici 4 adet

TME x 25 mm Disi Aralayici 4 adet

1

:
M3 x 8 mm Vida 4 adet J

M3 x 8 mm Vida 4 adet
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MPUB050 ivme Senséri

M3 x 6 mm Vida 4 adet
(Plastik vida )

M3 x 12 mm Disi Aralayici 2 adet

REX Anakart

M3 x 8 mm Vida 2 adet
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M3 x 8 mm Vida 4 adet

DC Motor Tekerlegi
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MPU6050 ivme Sensori

Devre Semasi

Pleksi pargalari kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gosterildigi sekilde yapabilirsiniz.
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MPU6050

Arduino Kodu
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http://rbt.ist/balancebotcode

E;2E

Kodun tamamina ve gerekli
olan kutiphanelere gitmek
icin QR kodu okutunuz.




