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- Omni Tekerleklerin Kurulumu
OmniBot : @

OmniBot, diger REX robotlarindan farkl olarak 6zel tasarlanan omni tekerlekleri kullanir. Bu tekerlekler,
OmniBot’a 360° kolay hareket 6zelligi saglamaktadir. Omni tekerlekler sayesinde OmniBot dénme hareketi \
yapmadan istedigi acida ilerleyebilir.

Omni Tekerlekler Nasil Galisir? 3 I

OmniBot, 4 adet DC motor kullanan bir robottur. 4 adet omni tekerlek kullanan bir robotun nasil hareket ettigini F ,-' -

asagidaki gorselle inceleyelim. s \ ) 2
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M2 x 8mm Ahsap Uglu Vida 3 adet
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M2 x 8mm Vida 6 adet
M2 Vida 6 adet
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OmniBot icin Gerekli Komponentler

’—<REX Anakart
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R3 8 adet

M3 Somun 10 adet

_—I M3 x 6 mm Vida 4 adet - ( Plastik )

DC Motor 4adet
m—l M3 x 8 mm Vida 12 adet
m—. M3 x 30 mm Vida 8 adet

'—I M3 x 6 mm Disi Erkek 4 adet

a _—l M3 x 25 mm Disi Aralayici 8 adet
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Motor kablolarini

DC motorlarin pozisyonlari
gorseldeki gibi ayarlayin.

gorseldeki gibi olmalidir.
M3 x 30 mm Vida 2 adet
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M3 X 25 mm Disi Aralayici 4 adet M3 x 8 mm Vida 4 adet

M3 x 6 mm Vida 4 adet
( Plastik )
M3 X 25 mm Disi Aralayici 4 adet
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Olasi kisa devre problemlerini onlemek
| igin, elektronik kartlarda plastik vida ve
aralaycilar kullanin

REX 8in1 Anakart
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M3 x 6 mm Disi Erkek Aralayici
4 adet ( Plastik )

\;MB X 8mm Vida 4 adet

M3 x 8mm Vida 4 adet
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Omni Tekerlek 4 adet

Devre Semasi

Pleksi pargalari kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gosterildigi sekilde yapabilirsiniz.

MOTOR 2
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MOTOR 1
MOTOR 4
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MOTOR 3

MOTOR 4
Kurulum tamamlandi, kodlama
adimlarina gegebilirsin.
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Arduino Kodlari

DrmiBat ne

httpy/rbt.ist/omnibotcode

Kodun tamamina ve gerekli
olan kutuphanelere gitmek

icin QR kodu okutunuz.
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