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SonicBot icin Gerekli Komponentler

SonicBot

SonicBot, gévdesindeki HCSRO4 (Mesafe Sensérii) sayesinde dnindeki cisimleri tespit ederek, yapacagdi
hareketlere karar veren REX robotudur. HCSRO4 mesafe sensdrintn doénusturlcusind kullanarak REX karti
Uzerinde bulunan konektdre tek bir kablo yardimiyla mesafe sensdrintin baglantisini rahat¢a yapabilirsiniz.

HC-SR0O4

REX Anakart Mesafe Sensoru

SonicBot Gevresindeki Cisimleri Nasil Tespit Eder?

SonicBot, gévdesinde bulunan HCSR04 mesafe sensori sayesinde dnlindeki cisimleri tespit eder. HCSRO
mesafe sensérii GND, VCC, Trig ve Echo olmak lizere 4 adet pin baglanti noktasina sahip olan bir input (girdi)
sensorudur.Trig pininden génderilen ultrasonic dalganin echo pinine geri dénme stiresi kullanilarak sensor ile
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HC-SRO4
Mesafe Sensoru
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Kurulum tamamlandi, kodlama
adimlarina gegebilirsin.
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Devre Jemasi
MOTOR 4
I Pleksi pargalari kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gésterildigi sekilde yapabilirsiniz.
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Arduino Kodlari
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hHPI/TDLIST/SONICDOICOE | ettt ettt s ettt ese e sttt tes e s en ettt st esesess st s stesesesessatasasssssensasatasssssssensatsasass

Kodun tamamina ve gerekli
olan kdtuphanelere gitmek
icin QR kodu okutunuz.




