WI-BOT

KURULUM KILAUUZU
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- REXi Kesfet
tistrgitud

Wi B Ot WiBot icin Gerekli Komponentler

WiBot, REX kartinin Bluetooth ve Wireless 6zelliklerini kullanarak uzaktan kontrol edebilecegdiniz REX

robotudur. REX Anakart

Wireless Teknolojisi: Cihazlarin ayni internet agdi Gzerinden haberlesmesine olanak saglayan teknolojidir. REX
kartini haberlestirmek istedigimiz cihazla ayni Wi-Fi agina baglayarak yazacagimiz kodlar ile bu iglemi
rahatca gerceklestirebiliriz.

DC Motor Tekerlegi 4 adet
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@ M3 Somun 8 adet

P @ M3 %6 mm Vida 4 adet - ( Plastik)

Bluetooth Teknolojisi: Bluetooth teknolojisine sahip olan cihazlar belli bir mesafe icerisinde bu teknolojiyi o= w38 mm vida 2 adet
kullanarak birbirleriyle haberlesebilir. REX kartini kullanarak bu islemi rahatga gerceklestirebilirsiniz. DC Motor 4 adet [msse———— @ 13 x 30 mm Vida 8 adet
'—I M3 x 6 mm Disi - Erkek Aralayici 4 adet

_—l M3 x 25 mm Disi Aralayici 8 adet
——l M3 x 25 mm Disi - Erkek Aralayici 4 adet
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Pleksi Parcalar
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I R3 2 adet. .

-
. = Motorlarin kablolarini

gorseldeki gibi
ayarlayin.

M3 Somun 2 adet.
R3 8 adet.

~

M3 X 30 mm Vida 2 adet.

B2

Bu adimlari, diger
taraflar icin de
tekrarlayin.

—— DC Motor
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M3 X 25 mm Disi Aralayici 4 adet.

’—~ M3 X 25 mm Disi Aralayici 4 adet. T
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M3 x 6 mm Vida

M3 x 6 mm Disi Erkek Aralayici 4adet { Plastik)
4 adet ( Plastik )
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Olasi kisa devre problemlerini
onlemek igin, elektronik
kartlarda plastik vida ve
aralayicilari kullanin
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REX 8in1 Anakart
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M3 X 8mm Vida 4 adet.
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M3 x 8 mm Vida 4 adet.
!
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M3 x 25 mm Disi Erkek Aralayici
4 adet.
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DC Motor Tekerlegi 4 adet.

Kurulum tamamlandi, kodlama
adimlarina gecebilirsin.

MOTOR 4
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! MOTOR 2

MOTOR 3
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MOTOR 1
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Pleksi parcalari kurduktan sonra, devre kurulumunu asagidaki semada gosterildigi sekilde yapabilirsiniz.

Devre Semasi

I MOTOR 1
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MOTOR 3
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Arduino Kodu

http://rbt.ist/wibotkod
m

Kodun tamamina ve gerekli
olan kutuphanelere gitmek
icin QR kodu okutunuz.




