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MBO8 Yay - Siispansiyon 4%24mm - 4 Adet

MBO9 Yay - Siispansiyon 8x53mm - 2 Adet

DO3 - Palet Bakla Seti - 60 Adet

70mm Omni Tekerlek Kaucuk teker ve mil Seti 12'ser Adet
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Motor Hub Seti 16'sar Adet(C hub’indan +4 adet)
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60mm Tekerlek Govde ve Kaucuk Seti 12'ser Adet
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70mm Omni Tekerlek Govde Seti 4'er Adet
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R.E.X Nedir?

R.E.X; robotistan.com markasina ait olan, dayanikli plasiglass malzemeden Uretilmis,
Arduino gelistirme karti ile uyumlu donastirilebilir bir robot platformudur. R.E.X
robotunuza ekleyebileceginiz farkh 6zelliklerde mekanik pargalarin bir arada bulundugu bir
Grindar. Bu kit sayesinde farkli isleve sahip 8'den fazla robotun ihtiyaci olan mekanik
parcalara tek setle sahip olacaksiniz. Set icerisinde farkli 6zelliklerde sahip 7 tane eklenti
paketi bulunmaktadir. Bu eklenti paketleri sayesinde tek set ile 9 tane donlisebilen robota
sahip olmus oluyorsunuz. Pargalarin montaji icin ihtiya¢ duyacaginiz boyutlarda aralayici ve
vidalar da bulunur.

Ayrica R.E.X cocuklarda yaraticilik, mihendislik, tasarim ve analitik diislince gibi cok sayida
beceriyi gelistirmeye yardimci olur. R.E.X 9+ yasindaki ¢cocuklarin robotik diinyasina adim
atmasticin Gretilmis programlanabilir bir robottur.

R.E.X ile Neler Yapabilirsiniz?

- Cok amacli platforma olarak kullanabilirsiniz.

- Kendini dengeleyen robot yapabilirsiniz.

- 24 Disli, paletlitank yapabilirsiniz.

- Uzaktan eldiven kontrollli robot yapabilirsiniz.

- Engelden kagan robot yapabilirsiniz

- Bluetooth kontrollii robot yapabilirsiniz.

- Canavar monster robot yapabilirsiniz.

-360 derce donebilen omnitekerleklirobot yapabilirsiniz.
- Robot kollu 4wd platforma yapabilirsiniz.

- Mini kepceli platforma yapabilir misiniz.

- Engelden kagan + Bluetooth kontrollii + Robot kollu +

- Omni tekerlekli robot yapabilirsiniz.

- Elektronik komponentlerikendiniz belirleyerek de farkli
senaryolarda robotlar yapabilirsiniz.




Eklenti Paketlerini Taniyalim

Eklenti paketleri sayesinde, bir govdeyi 9 tane robota donistlrebilme imkanina sahip
olacaksiniz. R.E.X'i donlistirmek istediginiz eklenti paketine sahip oldugunuz zaman, ekstra
disaridan bir malzemeye ihtiyag duymadan,robotunuza baska bir 6zellik katabileceksiniz.

MonsterBot

Elinizde bir canavar mi tutmak istiyorsunuz, o canavara hiikmedip insanlik adina yararh
projeler yapacagim mi diyorsunuz iste o zaman siz MonsterBot’u hayal ediyorsunuz.
MonsterBot ile tanismaya hazir misiniz?

Bu canavar ile yapabileceklerinizin siniri yok. Bagimsiz slispansiyonlari sayesinde
firmanamayacagl yer yok bunu kendi gozlerinizle goriip yok artik diyeceksiniz hatta
firmanirken st platformun sabit kaldigini goriince gozlerinize inanamayacaksiniz buna
eminiz NASA'nin uzay araci Perseverance ile benzer yonleri bulunan bu robot ile
yapabilecekleriniz hayal glictinizile sinirli!

Derya Ulug’'un da dedigi gibi ‘Kendime bir canavar ediniverdim ve o canavar benim
saheserim’ Evet bu canavar sizin Saheseriniz olacak bunainaniyoruz!

MonsterBotile Neler Yapabilirsiniz?

- Arazi sartlarina uyum saglayabilecek bir robota sahip olabilirsiniz.

- Evinizde her tiirlii engeli asabilen bir yardimciya ne dersiniz?

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin Ust diizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlarda sesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gegirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

- Birtakim soylentilere gore dag bayir demeden tiim engelleri asiyormus bizden soylemesi




Eklenti Paketlerini Taniyalim

Destroyer Eklenti Paketi

Adindan da anlayabileceginiz gibi Destroyer aslinda yok edici bir tanktir.

Bu paletli tank sayesinde arazi sartlari ne olursa olsun robotunuzu istediginiz yere
ulastirabilirsiniz. Bakmayin Destroyer olduguna karizmasi ile de oldukca begeni alan bir
robottur kendisi. Bu tank sayesinde insanlik adina yararli olabilecek bir¢ok proje
yapabilirsiniz.

Destroyerile Neler Yapabilirsiniz?

- Paletlerisayesinde her araziye uyum saglayan bir robot yapabilirsiniz.

-Heryone hareket edebilen bir robotile istediginizi yapabilirsiniz.

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin Gst diizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlarda sesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gecirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

Elektronik Eklenti Paketi

R.E.X 4 in 1 sete sahip olan kisiler bu eklenti paketi sayesinde, disaridan hig bir elektronik
malzemeye ihtiyac duymadan R.E.X'e daha fazla Ozellik katabilir, daha fazla robota
donlstirmeimkanina sahip olacaklardir.



Eklenti Paketlerini Taniyalim

ArmBot

Klasik robot platformlarindan sikildiniz mi? O halde yeni tasarimimiz olan ArmBot ile
tanismaya hazir olun! Artik robotlar sadece dolasmakla kalmayacak, ekledigimiz mekanik
kol sayesinde yepyeni yetenekleri de kazanmis olacak. ArmBot sayesinde
yapabileceklerinizin siniri yok! Bir yerden bir yere bir seyler tasimak hi¢ bu kadar kolay
olmamisti Unutmadan soyleyelim arkasinda da kigik bir kepgesivar!

Baris Manco’nun dizelerinde dedigi gibi ‘Aksam olunca sustururum, herkesi her her seyi gelir
kol digmelerimin, birlesme saati’ Biz de diyoruz ki gelir robot kol kiskaclarinin birlesme saati,
ayirmayin onlaricalissinlar bir arada

ArmBotile Neler Yapabilirsiniz?

- Tasimaislerinizi robotunuza yaptirabilirsiniz.

- Akillidepolar kurarak trtinlerinizi robotlara yaptirabilirsiniz.

- Evinizde bir yardimciya ne dersiniz?

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin tGst diizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlardasesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gegirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

Tools Eklenti Paketi
Tools eklenti paketi ile R.E.X'e ekstra 6zelik kazandirmaniz gereken tiim makanik pargalari
icerin bir eklenti paketidir.



Eklenti Paketlerini Taniyalim

\ W
FeelMotion
Hareketlerinizle bir robota hakim olmak ister misiniz? O zaman FeelMotion ile tanismaya
hazir olun. Elinize giyeceginiz eldiven ile robotunuza yon verebilirsiniz. Omni tekerlekler

sayesinde ne sekilde hareket isterseniz o sekilde karsilik goreceksiniz. Herhangi bir
kontrolciiye gerek duymadan eldivenin gliciinii robotta hissedeceksiniz.

Robotu kontrol etmek hig bu kadar kolay olmamisti!
Ferdi Ozbegen’in de dedigi gibi ‘icimdeki bir his sen dogruyu buldun, En giizeli bu dedi’ Biz de
diyoruz ki sen dogruyu buldun hadirobotunu harekete gegir

FeelMotionile Neler Yapabilirsiniz?

- Kontrol edilmesi kolay robotlara sahip olabilirsiniz.

-Heryone hareket edebilen bir robot ile istediginizi yapabilirsiniz.

- Evinizde bir yardimciya ne dersiniz?

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin Ust diizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlarda sesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gecirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

Pleksi Glass Eklenti Paketi
Pleksi glass eklenti paketiile R.E.X 4 in 1 setinin igcinde olmayan, tank ve monster robot i¢in
gerekliolan pleksi ve mekanik pargalarinin yer aldigi bir eklenti paketidir.




Survivor Robot Kiti -4 in 1

R.E.X'inamaci bir platforma lizerinden birden fazla robota donUstirebilmek.

Ama bunlariyaparken disaridan ek bir parcaya, malzemeye ihtiyagc duymadan yapabilmektir.
iste burada tam da eklenti paketleri devreye giriyor. Her bir ézellik ve déniisiim icin bir
eklenti paket bu yiizden mevcuttur. R.E.X'in diger amaci ise, birden fazla eklenti paketine
uyum saglamak. Birden fazla déntismde sorun ¢ikmadan ekstra kesci delici aletlere gerek
kalmadan donlisim yapabilmektir.

Survivor RobotKiti-4in 1ile Yapabilecekleriniz

- Bluetooth ile Kontrol: R.E.X robot kitini, kutu icerigine dahil olan HCO6 Bluetooth-Serial
Modul kartini kullanarak akilli telefonunuzdan veya tabletinizden kablosuz olarak kontrol
edilebilen bir robota dénistirebileceksiniz.

- Denge Robotu: Kutu icerigine dahil olan MPU6050 ivme ve gyro sensori ile siirekli
dengede kalmaya ¢alisan ve bunu basaran bir denge robotu yapabileceksiniz.

- Engelden Kagan Robot: Kutu iceriginde bulunan HC-SR04 Ultrasonik Mesafe Sensoru ile
engellerialgilayan ve algiladigi engelden kacabilen bir robot yapabileceksiniz.

- Ses ile Kontrol: Akilli telefonunuza veya tabletinizde indirdiginiz bir mobil uygulama
Gzerinden robotunuzu sesli komutla kontrol etmek ¢ok keyifli. Bu fonksiyonu da bu kitle
kullanabileceksiniz.



Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Set igerigini Taniyalim

Set icerigini tanidiktan sonra, montaj asamasina gececegiz. Montaj asamasinda bitiin robot
donlsimlerinin nasil yapildigini 6grenebilirsiniz. Son olarak yazilim kisminda
donusturdigliniz robotlar igin yazmis oldugumuz 6rnek kodlari inceleyerek, robotlarina
ylkleyip kullanabilirsiniz. Kodlar 6rnek amachdir, kodlari kendiniz gelistirerek robotunuzu
daha kapsamli yapabilirsiniz. Detayh set icerigine, Grlnin sitedeki agiklamasindan

erisebilirsiniz.
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Arduino Nano

Arduino Nano, 2008'de piyasaya srilen
ATmega328P'ye dayanan kugilk, eksiksiz ve
breadboard dostu bir karttir. Arduino Uno kartinin
ayni baglanti ve 6zelliklerinin bulndugu daha kiguk
bir gelistirme kartidir.
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250 RPM Motor

Plastik reduktorli motor basit uygulamalarda
kullanabileceginiz uygun fiyath ve ¢ok kullanisli bir
triindir. Motorda iki ayri noktadan mil gikisi oldugu
icin sag ve sol kullanimlarda rahathkla kullanilabilir.

Metal Aralayici

Metal aralayicilar, gesitli devre kartlarini ve makanik
malzemeleri ylkseltmek igin kullanilabilecek
malzemelerdir. Piring malzemeden lretilmistir.

o000

Civata-Somun - Pul

Pargalar birbirine sokulebilir sekilde baglamaya
yarayan, govde kismina vida disi acilmis, basi
altigen, dortgen veya degisik bigcimlerde
sekillendirilmis baglanti elemanlarina civata denir.
Civatalar genellikle somunla birlikte kullanilir.




Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Set igerigini Taniyalim

DC Motor Tekerlegi

Robotun motordan aldigi dogrusal hareketi
tekerleklere aktararak yatay harekete gevirir.
Boylece robotun hareket etmesinisaglar. Hig bir ek
parga kullanmadan motora geg¢meli bir sekilde
takilir.

Jumper Kablo
Kisaca bir gesit baglanti kablolari diyebiliriz.
Breadbord ve arduino arasinda baglanti kurmak igin
oldukga kullanighdir. Uglarinda erkek ve disi
girislerin bulunmasina gore 3 gesit jumper kablo
bulunmaktadir.

ivme ve Gyro Sensorii

Cesitli hobi, multicopter ve robotik projelerinde
siklikh kullanilan Uzerinde 3 eksenli bir gyro ve 3
eksenli bir agisal ivme 6lger bulunduran 6 eksenli bir
IMU sensor kartidir. Kart Gizerinde voltaj regulatori
bulundugundan 3ile 5 V arasi bir besleme voltaji ile
calistirilabilir.

Pil Yuvasi
Pil yuvasi, dc akimile galisan cihazlara elektrik akimi
iletmek icin pillerin yerlestirildigi kutudur.

HC- SR04 Ultrasonik Sensér

iletisim kullanarak karsisindaki nesneye olan
mesafeyi hesaplayan bir kaynaktir. Sonar dedigimiz
sistem ses dalgalarini kullanarak cismin uzakligi
hesaplamamiza yardimci olur. Bu tiir sensorlerin
esin kaynagiyunuslar ve yarasalardir.

-
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Lipo Pil

Lityum polimer pil daha yaygin sivi elektrolit yerine
bir polimer elektroliti kullanan tekrar sarj edilebilir
bir lityum iyon pilidir.




Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Set igerigini Taniyalim

Lo

Montaj Kablosu

Devrelerininde ve breadboardlarinizda kullaniimasi
icin yapilmis montaj kablosudur. Makrara halinde
gelmektedir.

izole Bant

Elektrik tesisatlarinda agik uglara sarilarak elektrik
akimindan uzaklastirmaya yarar.izole elektrik
bantlari elektrikgilerin vazgecemedigi en onemli
malzemelerarasindadir.

Survivor Robot Kiti -4 in 1 Kurulumu

Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Setini icinde bulunan pleksi pargalarin tamamini alt tarafta
bulunan gorselde gorebilirsiniz. Bu set ile yapilan tim doéntsimler gordugiiniz pleksi

pargalarile gerklestirilecek.




Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Kurulumu

Kuruluma ilk olarak sasenin alt parcasina motorlari sabitleyerek baslayacagiz. ilk adim igin
gerekli olan pargalari alt tarafta bulunan gorelde goérebilirsiniz. Pleksi pargalar, Sari dc
motorlar, 8 adet 30 mm civata ve 8 adet somun bu adim icin gereklidir. Motorlara kablo

lehimli bir sekilde gelmemektedir. Set icersinde motorlara lehmlemeniz icin kablo
bulunmaktadir.

Motorlari sabitlemek icin set icerisinde bulunan 8 tane T pleksi parcalari kullanarak
gorseldeki gibi 30 mm civataile montajlayiniz.




Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Kurulumu

Ayniislemitim motorara uygululayarak sabitliyoruz.

50 mm aralayicilari somunlar vasitasiyla, yan
tarafta bulunan gorseldeki gibi, dort

kosesinden sabitleyiniz.

Motorlari sabitledikten sonra, sasenin Ust plakasini
sabitlemeye gecebiliriz. Ust plakayi sabitleyebilmek
icin set icerisinden ¢ikan 4 adet 50 mm aralayici ve 4
adet somuna ihtiyaciniz var. Yan taraftaki gérselden
gorebilirsiniz.




Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Kurulumu

Sirada sasenin st plakasini birlestirmekte. Ust
plakayr birlestirmek icin gerekli olan
malzemeeri yan tarafta bulunan goérselden
inceleyebilirsiniz. 4 adet 45 mm aralayici, 4
adet 15 mm aralayici, 4 adet 6 mm civata
gerekmektedir.

Bir Ust adimda montajladiginiz 15 mm
aralayicilarin Gstline gelecek sekilde, denge
robotunun alt plakasini yerlestirin. Daha sonra
yan tarafta bulunan gorseldeki gibi 45 mm
aralayicilari 15 mm aralayicilarile birlestiriniz.

' I+

Ana sasesin Ust plakasina 4 adet 15 mm
aralayiclyi, yan tarafta bulunan gorseldeki gibi
4 adetsomun ile montajlayiniz.

Daha sonra denge robotunun Ust plakasini, 45
mm aralayicilarin lzerine gelecek sekilde 6
mm vida ile yan tarafta bulunan gorseldeki gibi
Vidalayiniz.



Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Kurulumu

Son adim olarak ana sasenin, Ust kismini ve
alt kisimini montajlayarak bitirecegiz.
Bu adima kadar montajladigimiz pargalar
yan taraftaki gérselde bulunmaktadir.

e

Oncelikle alt taraftaki gdrsel de gériindiigii gibi, sag - sol ve 6n plakalari uygun deliklerine
yerlestiriyoruz. Bu asamada pargalar diisebilir dikkatli olmaniz gerekebilir. Daha sonra ikinci
gorseldeki gibi Ust plakayr 6 mm civatalar ile vidaliyoruz. Bu sekilde pleksi parcalarin

montajini bitirmis oluyoruz.




Survivor Robot Kiti - 4 in 1 Elektronik Montaji

Bu kisimda Survivor 4 in 'in elektronik montaj asamasini géreceksiniz. llk olarak bluetooth
kontrolli versiyonun elektronik kismini. Sonra Engelden kacan, ses ile kontrol ve denge
robotu olmak Uzere 4 donlisimin sirayla elektronik devre semalarini ve kod kisimlarini
goreceksiniz.

Bluetooth Kontrollii Survivor Robot

Bluetooth kontrolll survivor robot igin, gerekli
olan elektronik malzemeler set iceriginde
bulunmaktadir. Malzemeleri yan taraftaki
gorselden gorebilirsiniz.

ilk 8nce 6 mm aralayici ve 6mm vida kullanarak, motor siirciiyii sasenin (st kismina
gorsellerdekigibi montajlayiniz.




Basic Ana Platforma Kurulumu

Daha sonra 12 mm civata ile nano sensor shieldi, sasesin st kismina gorseldeki gibi
montajlayiniz. Burada dikkat etmeniz nokta bir adet somun sensor shieldin akltina, bir adet
somun ise civatanin ucuna takmaniz gerekmektir. Yani karti saseden yiksetmek igin aralayici
yerine somun kullaniimaktadir.

Motor slrlcl ve sensor shieldin montajini yaptiktan sonra kablo baglantilarina
gecebilirsiniz. Alt tarafda bulunan devre semasindan yardim alarak gerekli baglantilarini
arduino ve motor sirlcl arasinda yapiniz. Motorlara kablo lehimli gelmeyecektir. Set
icerisinden ¢ikan kabloyu kendiniz lehimlemeniz gerekmektedir. Nasil lehimlenecegini
gormekisterseniz, ipucu sayfasindan ulasabilirsiniz.
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Basic Ana Platforma Kurulumu

Devre kismini montajlayip, baglantilarini yaptiktan sonra yazilim kismina gegebiliriz.
Yazilimin tamamini gorsel olarak alt tarafta gorebilirsiniz. Gorselden yardim alarak manuel
sekile kodunuzu yazabilirsiniz. isterseniz de yazilimin en altinda yer alan kisa link ve QR kod
ile yazilimin tamamina ulagabilirsiniz.

Dosya Udzenle laslak Araglar Yardim

robot_kodu §

const int motoralZ

const int motorBl =

I

const int motorAl =

W =) e W
-

const int motorB2

-

int sure ;
int mesafe ;
int onfar=9;
int arkafar=10;
int korna=11;
int i=0;

int j=0;

int atate;

int vSpeed=255;

void setup() {

pinMode (motoxrAl, OUTPUT);
pinMode (motorA2, OUTPUT);
pinMode (motoxrBl, OUTPUT);
pinMode (motorB2, OUTPUT);
pinMode (onfar, OUTPUT) ;
pinMode (arkafar, CUTPUT) ;
pinMode (korna, OUTPUT) ;
pinMode (3 , OUTPUT);




Basic Ana Platforma Kurulumu

pinMods (4 . INFUT);
Serial .begin (9600);
}

void loop() f{
if(Serial.available() > 0){

state = Serial.read();

}

if (state == "0")}{
vSpeed=0;}

else if (state == "1"){
vSpeed=100; }

else if (state =— "2"){
vSpeed=180;}

elze if (state == "2"){
vSpeed=200;}

else if (state = "4"){
vSpeed=255;}

if (state = "F") {

gWrite (motorB2, 0);




Basic Ana Platforma Kurulumu

i

else if (atate — 'G") {

analogWrite (motorAl, vSpeed ); analogWrite (motorhA2, 0);
analogWrite (motorBl, 100); analogWrite (motorB2, 0);

}

gelse if (state == "I'") {

analogWrite (motorAl, 100); analogWrite (motoraA2, 0);
analogWrite (motorBl, vSpeed); analogWrite (motorB2, 0);
H

else if (state =— 'B'") {

analogWrite (motorAl, 0); analogWrite (motorA2, wvSpeed);
analogWrite (motorBl, 0); analogWrite (motorB2, vSpeed);
i

else if (astate — "H") {

analogWrite (motorAl, 0); analogWrite(motoxaZ, 100);
analogWrite (motorBl, 0); analogWrite (motorBZ2, vSpeed);
}

else if (state == "J") {

analogWrite (motorAl, 0); analogWrite |motorAl, wSpeed);
analogWrite (motorBl, 0); analogWrite (motorB2, 100);

}

else if (state == "L") {

analogWrite (motorAl, wSpeed); analogWrite (motoxrA2, 150);

|
Kodun tamamina kisa linkten ya da qr kod tizerinden ulasabilirsiniz. E
http://rbt.ist/s6f
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Basic Ana Platforma Kurulumu

Survivor robotu telefon ya da her hangi bir android cihaz lizerinden kontrol etmek icin,
Arduino Bluetooth RC Car isimli uygulamayi cihaziniza indirip kurmaniz gerekiyor.
Uygulamay indirmek icin buraya tiklayabilirsiniz. Ya da android cihazinizin uygulama
marketinin arama kismina Arduino Bluetooth RC Car yazarak uygulamayi indirebilirsiniz.
Uygulamanin gorseli alt tarafta yer almaktadir.

Arduino Bluetooth RC Car

Andi.Co Egitim

€ Tum yaslar

Robotista'nin kendi mobil uygulamasi ile 6 farkli projeyi tek bir uygulama icerisinden
kontrol edebilirsiniz.




Basic Ana Platforma Kurulumu

Qr kod ile uygulamayi android cihaziniza yikleyelim.

Gorseldeki butondan robotunuzu kontrol edebilirsiniz.




Basic Ana Platforma Kurulumu

Survivor robot bluetooh kontrolli versiyonunun; mekanik, elektronik ve yazilim kisimlari
bittikten sonra, alt tarafta bulunan gorseldeki gibi gorliinecektir.




Survivor Robot Engelden Kagan Modu

Engelden kagan robot nedir; Bir engel gordigilinde duran ya da yon degistiren robota
engeldenkacan robotdenir.

Survivor robotun bu modunu sadece engelden kagan robot olarak diislinmeyiniz. Biz sadece
size 6rnek olmasi i¢in engelden kagan robotu olarak gosteriyoruz. Siz mesafe sénsorni
kullanarak engelden kagan robot, engel takip eden robot, masadan diismeyen robot gibi
birden fazla robot yapabilirsiniz.

Survivor robotun engelden kagan
versiyonunu yapmak icin gerekli olan
elektronik malzemeleri yan tarafta
bulunan gérselden gorebilirsiniz.




Survivor Robot Engelden Kagan Modu

Daha sonra 12 mm civata ile nano sensor shieldi, sasesin Ust kismina gorseldeki gibi
montajlayiniz. Burada dikkat etmeniz nokta bir adet somun sensor shieldin akltina, bir adet
somun ise civatanin ucuna takmaniz gerekmektir. Yani kart1 saseden yiiksetmek icin aralayici
yerine somun kullaniimaktadir.

Son olarak mesafe sensoriini robotun oniinde yer alan kisma gorseldeki gibi gecirerek
sabitleyiniz.

Motor sirlict, sensor shield ve mesafe ensoriin montajini yaptiktan sonra kablo
baglantilarina gecebilirsiniz. Alt tarafda bulunan devre semasindan yardim alarak gerekli
baglantilarini arduino ve motor siricld arasinda yapiniz. Motorlara kablo lehimli
gelmeyecektir. Set icerisinden ¢ikan kabloyu kendiniz lehimlemeniz gerekmektedir. Nasil
lehimlenecegi hakkinda bilgi almak isterseniz, ipucu sayfasindan ulasabilirsiniz.



Survivor Robot Engelden Kagan Modu
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Devre kismini montajlayip, baglantilarini yaptiktan sonra yazilim kismina gegebiliriz.
Yazilimin tamamini gorsel olarak alt tarafta gorebilirsiniz. Gérselden yardim alarak manuel
sekile kodunuzu yazabilirsiniz. isterseniz de yazilimin en altinda yer alan kisa link ve QR kod
ile yazilimin tamamina ulasabilirsiniz.

Survivor robotun engelden kagan vesiyonu igin android uygulamaya gerek yoktur, enerji
vermeniz robotunuzun galismasiicin yeteri olacaktir.

Koduntamaminakisa linkten ya da QR kod lizerinden ulasabilirsiniz.

http://rbt.ist/nol




Survivor Robot Ses ile Kontrol Modu

Survivor robot ses ile kontrol nedir; Mobil uygulama vasitasiyla bluetooth (izerinden robota
baglanip, beli komutlarla robotunuza yon vermekdir. ileri git, geri gel, sag don vb komutlari
ornek gosterebiliriz.

Survivor robot ses ile kontrol modu igin gerekli olan
elektronik malzemeleri, yan tarafta bulunan géselde
gorebilrsiniz.

Farketiyseniz bluetooth kontrol modu ile ayni
malzemelerdir. Clinki ses ile kontrol ve bluetooth kontrol
arasinda donanim olarak fark yoktur. Sadece yazilimsal
ve android uygulamasifarkhdir.

ilk 6nce 6 mm aralayici ve 6mm vida kullanarak, motor siircliyii sasenin {st kismina
gorsellerdekigibi montajlayiniz. Aralayicilarin uc kisimlarina somu takmayi unutmayin.




Survivor Robot Ses ile Kontrol Modu

Daha sonra 12 mm civata ile nano sensoér shieldi, sasesin Ust kismina gorseldeki gibi
montajlayiniz. Burada dikkat etmeniz nokta bir adet somun sensor shieldin akltina, bir adet
somun ise civatanin ucuna takmaniz gerekmektir. Yani kart1 saseden yiiksetmek icin aralayici
yerine somun kullaniimaktadir.

Motor siriici ve sensor shieldin montajini yaptiktan sonra kablo baglantilarina
gecebilirsiniz. Alt tarafda bulunan devre semasindan yardim alarak gerekli baglantilarini
arduino ve motor siriict arasinda yapiniz. Motorlara kablo lehimli gelmeyecektir. Set
icerisinden ¢ikan kabloyu kendiniz lehimlemeniz gerekmektedir. Nasil lehimlenecegini
gormek isterseniz, ipucu sayfasindan ulasabilirsiniz.
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Koduntamaminakisa linkten ya da QR kod tizerinden ulasabilirsiniz. E ﬂ E

http://rbt.ist/u5i




Survivor Robot Ses ile Kontrol Modu

Survivor robotu telefon ya da her hangi bir android cihaz izerinden kontrol etmek icin, BT
Voice Control for Arduino isimli uygulamayi cihaziniza indirip kurmaniz gerekiyor.
Uygulamayi indirmek icin buraya tiklayabilirsiniz. Ya da android cihazinizin uygulama
marketinin arama kismina Arduino Bluetooth RC Car yazarak uygulamayi indirebilirsiniz.
Uygulamanin gorseli alt tarafta yer almaktadir.

BT Voice Control for Arduino

SimpleLabsIN  Araglar *

€ Tim yaglar

A Higbs rCINGZIMZ YOK

Android uygulamay indirdikten sonra, bluetooth modiille eslestirme yapip baglanin.
Uygulama google tabanini kullandigi icin internete bagh olmaniz gerekir. Baglantiyi
kurduktan sonra mikrofon simgesine dokunun ve konusun(ileri, geri, sag, sol) Robotunuz
soylediginizkomuta gore isleviniyapacaktr.

'=f AMR_Voice -1 AMB_Voice

Android Meets Robots | Android Meets Robots
Talk to Your Robot VYoice Recognition
Click bdawen Speak!

ENABLING BLUETOOTH !




Survivor Robot Ses ile Kontrol Modu

Robotu robotistan mobil uygulamasi ilede kullanabilirsiniz. Uygulamayi agtiktan sonra
isaretlenmis butona tiklamayip ilgili uygulamaya giris yapabilirsiniz.

Tikladiktan sonra agilan sayfadan bluetooth ikonuna tiklayarak bluetooth baglantisini
yapiyoruz. Daha sonra mikrofon isaretine baslayarak kullanima baslayabiliriz. Robotistan
mobil yaziliminin 6teki mobil yazilima goére arti durumu génderdigimiz seside ekranda
gorebiliyor olmamiz bu sayede robot istedigimiz seyi algiladi mi algilamadi mi anlayabiliriz.




Survivor Robot Dengede Duran Robot Modu

Immortal ile dengeleri zorlayan bir robota sahip olacaksiniz. Dengesi bozulsa bile kendini
toparlayacak ve ayakta kalmaya devam edecek. Boyle bir robot tam benim projelerime gére
diyorsanizonunla tanismaya hazir olun!

Neler Yapabilirsiniz?

-Hep dengede durduguicin bir seyler tasimada oldukga basaril bir robot olacaktir.
-Herydne hareket edebilen bir robot ile istediginizi yapabilirsiniz.

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin tGst diizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlardasesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gegirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekild kullanabilirsiniz.

Denge robot donlisimd icin 4 in 1 sasenin
Ust iki Plaksini kullanacagiz. Bunun igin iki
adet motorunu ve Ust iki plakasini sékecegiz.

ilk adim olarak motor siiriiciisiine bagli
olan motorlarin kablolarini sokiiniz.
Daha sonra kirmizi daire icinde olan iki
kath pleksi pargasini, tutuan 4 adet
somunu sdkerek govdeden ayriniz.




Survivor Robot Dengede Duran Robot Modu

Ust iki plakayi sékduigiiniizde yanda bulunan
gorseldeki gibigoriinecektir.

Denge robotunu hareketiigin 2 adet motor
gerekmektedir. Bu motorlari montajlamak
icin 4 adet 30 milimetre civata, 4 adet
somun ve 4 adet motor sabitleme pargasi
gerekmektedir. Gerekli malzemeleri yan
tarafta bulunan gorselde gorebilirsiniz.

Motoru,2 adet motor sabitleme pargasi ile 30
milimetre civata kullanarak gorsedeki gibi
montajlayin. Ayni islemi iki motor icin de
uygulayiniz.

2 motor da montajladiktan sonra, son hali gorseldeki gibi
olacaktir. Motorlara kablo Lehimli gelmeyecektir, set icerisinde
bulunan kabloyu kendiniz lehimlemeniz gerekmektedir. Nasil
lehimlenecegi hakkinda bilgi almak isterseniz ipucu sayfasini
inceleyebilirsiniz. Bu adimdan sonra mekanik montaj asamsi
bitmistir. Ektronik montaj asamasina gecebilirsiniz.




Survivor Robot Dengede Duran Robot Modu

Denge robotunun elektronigi icin gerekli olan
malmezleri yan tarafta gorebilirsiniz. Bu robotun en
onemli pargalarindan bir tanesi mpu6050 gyro
sensoruddr.

Motor sirliclyl ayni sekilde 4 adet 6
mm aralayici ve 4 adet 6 mm civata ile
sabitleyin. Arduino nano shiledi da 12
mm civata ile kart ve sase arasinda 1
tane somun kalacak sekilde, 8 adet
somun ile montajlayiniz.

Set icersinde bulunan M 2 civata ve
somun ile kirmiziisaretlialana mpu6050
sensorli gorseldeki gibi montajlayiniz.
Bu islemi de tamamladiktan sonra
denge robotun montaji bitmis olacaktr.
Bu adima kadar bir sorun ile
karsilasmadiysaniz elektronik montaj
kismina gecebilirsiniz.




Survivor Robot Dengede Duran Robot Modu

Yan tarafta bulunan devre semasindan yardim alarak,
gerekli baglantilar motor siirlict, arduino ve gyro sensord,
arduino arasinda gerekli baglantilari jumper kablo ile

yapiniz.
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Devre semasindaki baglantilari alt tarafta bulunan tablodan
gorebilirsiniz. Arduino ile motor siricl arasindaki baglantilari ve
arduino ile gyro sensori arasindaki baglantilari daha rahat takip
edebilirsiniz. Gerekli devre baglantilarini devre semasindan ve
tablondan yardim alarak yaptiktan sonra, bir sorun ile
karsilagsmadiysaniz yazilim kismina gegebilirsiniz.
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Survivor Robot Dengede Duran Robot Modu

Simdi robotu dengelemek icin Arduino nano kartimizi programlamamiz gerekiyor. Tim
sihrin gergeklestigi yer burasidir; arkasindaki konsept basittir. Robotun MPU6050'yi
kullanarak 6ne mi yoksa arkaya mi dogru egildigini kontrol etmeliyiz ve sonra éne dogru
egiliyorsa tekerlekleri ileri yonde, arkaya dogru egiliyorsa tekerlekleri dondirmemiz
gerekiyor. Tersyonde.

Ayni zamanda tekerleklerin donme hizini da kontrol etmemiz gerekiyor, robot orta
konumdan biraz sasirirsa tekerlekler yavas déner ve merkez konumdan uzaklastikga hiz
artar. Bu mantig1 elde etmek icin, ayar noktasi olarak merkez konumu ve cikti olarak
oryantasyon bozuklugu seviyesi olan PID algoritmasini kullaniyoruz.

Robotun mevcut konumunu bilmek igin 6 eksenli bir ivmedlger ve jiroskop sensori olan
MPUG6050'yi kullaniyoruz . Sensorden givenilir bir konum degeri elde etmek icin hem
ivmedlcerin hem de jiroskopun degerini kullanmamiz gerekir, ¢linkl ivmedlgerden gelen
degerlerde giriltd sorunlari vardir ve jiroskoptan gelen degerler zamanla kayma egilimi
gosterir. Bu ylzden her ikisini de birlestirmeli ve robotumuzun sadece sapma degerini
kullanacagimiz yalpa egimive yuvarlanma degerini elde etmeliyiz.

Kulaga biraz bas dondirtci geliyor degil mi? Ancak endiselenmeyin, PID hesaplamasini
gerceklestirebilen ve ayrica MPU6050'den yaw degerini alabilen hazir kiitiphanelerimiz var.
Kitiphaneleri Kodunicine ekledigimizde otomatik olarak PID degerlerine ulasabileceksiniz.

m
Kodun tamamina kisa linkten ya da QR kod lizerinden ulasabilirsiniz. E E
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Mekanik montaj, elektronik montaj ve yazilim yiklemesi de bittikten sonra denge robotun
son halini alt tarafta bulunan goérselde gorebilrsiniz.




R.E.X Evolution Serisi Robot Kiti MonsterBot

Elinizde bir canavar mi tutmak istiyorsunuz, o canavara hikmedip insanlk adina yararli
projeler yapacagim mi diyorsunuz iste o zaman siz MonsterBot’u hayal ediyorsunuz.
MonsterBot ile tanismaya hazir misiniz?

Bu canavar ile yapabileceklerinizin siniri yok. Bagimsiz slispansiyonlari sayesinde
tirmanamayacagl yer yok bunu kendi gozlerinizle goriip yok artik diyeceksiniz hatta
tirmanirken Ust platformun sabit kaldigini goriince gozlerinize inanamayacaksiniz buna
eminiz. NASA'nin uzay araci Perseverance ile benzer yonleri bulunan bu robot ile
yapabilecekleriniz hayal gliciiniizile sinirli!

MonsterBot ile Neler Yapabilirsiniz?

- Arazisartlarina uyum saglayabilecek bir robota sahip olabilirsiniz.

- Evinizde her tiirli engeliasabilen bir yardimciya ne dersiniz?

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin Ust diizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlardasesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gegirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

- Birtakim soylentilere gore dag bayir demeden tiim engelleri asiyormus bizden sdylemesi

Monster Eklenti Paketi Set igerigini Taniyalim

Yay

Cekme yaylar, metal veya metal alisimindan
Lipo Pil yapilmig, yuvarlak bir telin helisel olarak sarilmasiyla
Lityum polimer pil daha yaygin sivi elektrolit yerine elde edilirler. Monsterbotta sag ve sol tarafta
Bir polimer elektroliti kullanan tekrar sarj edilebilir bulunan tekerleklerin engebeli arazilerde daha
bir lityumiyon pilidir. stabit tutus saglamasticin kullnailir.

Arduino Nano

izole Bant Arduino Nano, 2008'de piyasaya surilen
Elektrik tesisatlarinda agik uglara sarilarak elektrik ATmega328P'ye dayanan kugilik, eksiksiz ve
akimindan uzaklastirmaya yarar.izole elektrik breadboard dostu bir karttir. Arduino Uno kartinin
bantlari elektrikgilerin vazgegcemedigi en 6nemli ayni baglanti ve 6zelliklerinin bulndugu daha kiglik

malzemelerarasindadir. bir gelistirme kartidir.




Monster Eklenti Paketi Set igerigini Taniyalim

250 RPM Motor

Plastik rediktorli motor basit uygulamalarda
kullanabileceginiz uygun fiyath ve ¢ok kullanigl bir
Urtindur. Motorda iki ayri noktadan mil ¢ikisi oldugu
icin sag ve sol kullanimlarda rahatlkla kullanilabilir.

Metal Aralayici

Metal aralayicilar, gesitli devre kartlarini ve makanik
malzemeleri ylikseltmek igin kullanilabilecek
malzemelerdir. Piring malzemeden tretilmistir.

Jumper Kablo
Kisaca bir gesit baglanti kablolari diyebiliriz.
Breadbord ve arduino arasinda baglanti kurmak igin
oldukga kullanishdir. Uglarinda erkek ve disi
girislerin bulunmasina gore 3 gesit jumper kablo
bulunmaktadir.

HC-06 Bluetooth Modul

Bluetooth SSP(Serial Port Standart) kullanimi ve
kablosuz seri haberlesme uygulamalari igin
tasarlanmistir. Hizli prototiplemeye imkan
saglamasi, breadboard, arduino ve cesitli
devrelerde rahatga kullanilabilmesi igin gerekli
pinler devre karti sayesinde disariya alinmistir.

Breadboard

Ufak devre calismalarinizda ve devre kartlarinin
Gzerine yapistirarak hizli bir sekilde prototipleme
islemini gerceklestirebilir, devrelerinizi
calistirabilirsiniz.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Lutfen pleksi parcalara montaj esnasinda nazik davranin. Cok fazla esneme kabiliyetleri
olmadigindan kirilabilirler.

Bu Urunin gelistirmeye acik oldugunu hatirlatmak isterim. Siz kendinize gore gelistirene
kadar, nihai Uriin olmayacaktir. Bu {rlin ve kilavuz size yol gdstermesi icin hazirlanmistir.
Monster robotun mekanik ve elektronik kisimlarini kendinize gére revize edebilirsiniz.

Uriinleilgili herhangi bir sorun ile karsilasirsaniz bizim ile iletisime gecmekten ¢ekinmeyiniz.
Olumluve olumsuz geridonusleriniz bizim icin her zaman degerlidir:)

Monster robot eklenti paketinin satin aldiginizda kurulum biraz karmasik gelebilir. Aslinda
kurulumun mantigl olduk¢a basittir. Kilavuzda adim adim giderek nasil montajlayacginizi
basit bir dilile anlatacagim.

ilk olarak eklenti paketi icerisindeki pleksi parcalari taniyarak, isimlendirelim. Biitiin pleksi

pargalari alt taraftaki gorselde gordugiiniz gibi numaralandirdim. Bu numaralandirma
islemi, kurulum esnasinda parcalari tanimlarken kolaylik saylayacaktr.

(b,
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Monster Robot Kurulum Asamasi

Adim1

Set icerisinde 3 ¢esit civata vardir. Bu civatalar sirasiyla M3 30 mm YSB Motorlari
montajlamak igin kullanacaksiniz. M3 10 mm YSB sasede pleksileri birbirlerine montajlamak
icin kullanacaksiniz. M3 12 mm YSB Sasede oynar eklemlerin oldugu kisimlarda
kullanacaksiniz.

Ayrica 2 g¢esit somun bulunmaktadir. Birisi fiberli m3 somun digeri ise, normal m3 somun.
Fiberli somun kullanilmasi gereken yerlerde size belirtecegim. Belirtmedigim yerlerde
normal somun ile montaj yapabilirsiniz.

Uriiniin montajina baslamadan 6nce, biitiin motorlara set igerisinde bulunan kablolar,
lehimlenmis olmaniz gerekmektedir. Motorlara gonderilen kablo lehimlenmis varsayilarak
kilavuz hazirlanmistir.

ilk adim olarak monster robotun ana gévdesine sag ve sol ayaklari sabitlemeye yarayan 5 ve
6 numarall parcalari montajlayarak baslayiniz. Kullanilacak pargalari ilk gorselden yardim
alarak montaja hazir hale getiriniz. Daha sonra 8 adet 10 mm civata ve 10 adet somun ile
ikinci gorseldeki gibi montajlayiniz. Burada 6nemli olan nokta 6 numarali pargalar dis tarafta
kalacak sekilde montajlamaniz gerekiyor. 6 numarali parga lizerinde iki adet delik bulunan
parcadir.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Adim 2
ikinci adim olarak ayaklarin montajini, gerceklestireceksiniz. Bu adimda 7 ve 8 numarali

pargalari kullanacaksiniz. Ayriyeten 2 adet motor, 4 adet 30 mm civata ve 4 adet somun ile
montajl tamalayacaksiniz.

Montajlama yaparken kritik bir noktayr hatirlatmak isterim. 7 numarali pargalar dis
taraflarda durmasi gerekiyor. Yani sol bacagin 7 numaral pargasini, sol dis kisma gelecek

sekilde. Sag bacak tarafini sag dis kisma gelecek sekilde, 30 mm civata ve somun kullanarak
montajlayiniz.

))) Iml

Adim3

2. adimda sol ve sag ayagin arka kisimlarini montajlamistiniz. Bu adimda ise, sol ve sag
ayaklari 6n kisimlarinin montajini yapacaksiniz. 3 ve 4 numarali pleksi pargalara 4 adet
motoru 30 mm civatave 4 adet somunile, distan ice dogru gorseldeki gibi montajlayiniz.

1
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Monster Robot Kurulum Asamasi

Adim4

Adim 2 ve 3 de yaptiginiz ayak pargalarini bu adimda birlestireceksiniz. Bu adimda kritik olan
nokta adim 3 de yaptiginiz parganin haraketli olmasidir. ilk gdrselde gérduigiiniiz gibi 2. ve 3.
adimlarda yaptiginiz montajlarin son halleridir. ikinci gérselde ise bu adimi uyguladiktan
sonra goziikecek sekli. 7. numaralar pargalar sag ve sol da dis kisimlarda kalacak sekilde
montajlanmaldir. Bir ayak icin 2 adet 12 mm civata, 2 adet pul ve 2 adet fiberli somun
kullanilacaktir.

Adim 3 de yapilan parca hareketli oldugu icin adim 2 de yapilan para ile arasina pul
koymalisiniz. 3. ve 4 gorseller rehberliginde bu adimi gergeklestirebilirsiniz. Bu islemleri her
iki ayakicin de uygulayiniz.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Adim5

Artik monster robot yavas yavas sekil almaya basladigini géreceksiniz. Buadimda 1. Adimda
montajini gerceklestirdiginiz 5 ve 6 numarali pargalara, adim 4 de montajini
gerceklestirdiginiz parcalari montajlayacaksiniz. Bu adimda sag ve sol bacaklarinin yoniine
dikkat etmeniz gerekiyor.

4 adet 12 mm civata, 4 adet fiberli somun ve 4 adet pul ile, gorseller rehberliginde ayaklari
ana goévdeye montajlayiniz. Buislemleriikibacakigin de uygulayiniz.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Adim6

Monster robotun en buyuk 6zeligi, kendine has yaylari sayesinde engebeli arazilerde, blyiik
hareket kabiliyetine sahip olmasidir. Bu adimda monster robota 7.51 mm yayi
montajlayacaksiniz. 7 ve 8 numarali parcalardan olusan ayaklarda, iki adet parallel delik
mevcuttur. Bu deliklerden 30 mm civata ve somun gegirerek yayi sabitleyiniz.

Yayin digeri ucunu ise motorun Uzerinde bulunan gikintiya bir pense yardimi ile, Gorseller
rehberliginde motora gegiriniz. Buislemleriiki bacakigin de uygulayiniz.

Daha sonra Ust tablanin eski formuna donmesine yarayan yaylarin montajini gorselden
referans alarak yapiniz. Bir taraf igin 2 adet 5¥22 mm yayi 3 adet 10 mm civata ve 3 adet
civata kullanarak, gérsellerdeki gibi montajlayabilirsin.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Adim7
Buraya kadar 6 adimda bir sorun ¢cikmadiysa, son olarak set icerisinde bulunan 12 adet
tekerlegitakiniz. Tekerlekleri de taktiktan sonra monter robot gérseldeki gibi goriinecektir.

Adim8

6. adimda monster robot tamamlanmis oldu. Ancak, monster robotun elektronik kismini
korumasi icin 6zel bir kepi vardir. Platformanin Ust kepi kolayca sokilip takilabildigi icin,
iki farkli sekilde kullanabilirsiniz. Kep 2, 9, 10, 11 numaral pargalardan olugsmaktadir. 10
adet 10 mm civata ve somun ile gorsellerden referans alarak montajlayiniz. Robotistan
yazili 11 numarali parganin 6n kisma gelmesine dikkat ediniz.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Monster robotta Arduino ve motor suirciilerin yerleri bellidir. 6 mm civata kullanarak arduino
ve pleksi arasina bir tane somun kalacak sekilde montajlayiniz. Motor siriict Kartini 6 mm
civata ve6 mm aralayici kullanarak montajlayiniz.

Bltiin mekanik montaj islemeri bittikten sonra monster robotunuz alt tarafta bulunan
gorseldeki, gibi gozikecektir.




Monster Robot Kurulum Asamasi

Monster robotun devre semasini alt tarafta ki gérselde goériyorsunuz. Sema rehberliginde
devrenizi kurabilirsiniz.

L298N motor sirticlisnin IN1 pinini arduinonun 6. pinine IN2 pinini arduinonun 7. pinine
IN3 pininiardunonun 8. pinine IN4 pininiarduinonun 9. pinene gorseldeki gibi baglayiniz.

Motorlari da Ugerli iki gurup yaparak, + ve - pinlerini gorseldeki gibi parallel sekilde L298N

motor siriictsine baglayiniz.
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Biitiin montajlama ve devre kurulum islemelerini yaptiginiza gore, artik arduinonun igine
kodu yiikleyebilirsiniz. Kodun tamamini gérsel olarak alt tarafa ekledim. isterseniz bakarak
kodu eliniz ile maniiel seklide yazabilirsiniz. isterseniz de alt tar Bla bulunan kisa link ya da QR
kodu okutarak kodun tamamina ulasabilirsiniz.




I int wal;

int Iy

waad metapih [

/# pot your setop code here,
serial.beqin(9600) 7

FlrHode {9, DUTPUT) 7

pirMede {8, 0OTPOT) ;

pLesede [T, SCUTEUT)

prrMode (6. ITNAUT) =

J/ put your main code here, to

wvoad loop()

{

if(Serial.available()>0)

{

int data= Serial.read();

Jtoo();

if{data=="R")

digitalwrite (9, HIGH) ;

digitalwrita (8, LOW);

digitalWrit= (&, HIGH) »

digitalWrite (7, LOW);

}

Monster robotu kontrol etigimiz
android isletim sistemlerinde calisiyor. Ama 10S isletim sistemlerin de
calisan benzer uygulamlar mevcut. Kod kisimini los uygulamaya gore revize
edip kullanabilirsiniz. Https://www.kisa.link/OXVa

Uygulama Linki

Monster Robot Kurulum Asamasi

to run once:

rom repmatedly:

else if ([data=—"L")

{

digitalWrite (9, LOW);

digitalWrite (B,HIGH) ;

digitalWrite (6, LOW) ;

digitalWrite (7,HIGH) ;

Jelse if [data=="F"}[

digitalWrite (9, LOW);

digitalWrite (B,HIGH) ;

digitalWrite (6,HIGH) ;

digitalWrite (7, 10W);

Jelse if ([data=—"BE")(

digitalWrite (9, HIGH);

digitalWrite (B, LOW) ;

digitalWrite [6,LOW) ;

digital®rite (7,EIGH);

1

1

}

wvoid Stopl)

{

digitalWrite (9, LOW) ;

digitalWrite (B, LOW) ;

digitalWrite (6, LOW) ;

digatalWrite (7,LO0W);

uygulama, acik kaynaklh oldugu icin

Https://www.kisa.link/OXVi




R.E.X Evolution Serisi Robot Kiti Destroyer Kurulum

Adindan da anlayabileceginiz gibi Destroyer aslinda yok edici bir tanktir. Bu paletli tank
sayesinde arazi sartlari ne olursa olsun robotunuzu istediginiz yere ulastirabilirsiniz.
Bakmayin Destroyer olduguna karizmasi ile de oldukga begeni alan bir robottur kendisi. Bu
tank sayesinde insanlik adinayararli olabilecek birgcok proje yapabilirsiniz.

Neler Yapabilirsiniz?

- Paletlerisayesinde her araziye uyum saglayan bir robot yapabilirsiniz.

-Herydne hareket edebilen bir robot ile istediginizi yapabilirsiniz.

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin Ust dlizey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlarda sesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gegirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

Eklenti Paketi igerigini Taniyalim

4

Palet Pleksi Digli Pargasi
Paletli arag olusturmak igin elastik malzemeden Disli pargalar, elastik palet pargalarinin hareketini
Uretilen pargalardir. Paletleri birbirine takabilmek saglamasiigin tasarlanmistir.

icin metal pinler kullanilir.

Metal Aralayici Motor Hub
Metal aralayicilar, gesitli devre kartlarini ve Pleksi disli pargasini motora sabitlemek igi
makanik malzemeleri ylkseltmek igin kullanihr.

kullanilabilecek malzemelerdir. Piring malzemeden
Uretilmistir.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

FiberliSomun

Sarsinti ve titreyis olan yerlerde gevsemeyi
onlemek igin fiberi ile sikistirilan ve gevsemeyi ok
zor halen getiren bir somun gesididir.
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Civata-Somun - Pul

Pargalar birbirine sokulebilir sekilde baglamaya
yarayan, govde kismina vida disi acilmis, basi
altigen, dortgen veya degisik bigcimlerde
sekillendirilmis baglant elemanlarina civata denir.
Civatalar genellikle somunla birlikte kullanilir.

Daha 6nceden R.E.X'in base versiyonnu ya da diger versiyonlarda birini kurduysaniz, tank

eklenti paketini kurmak oldukca kolay olacaktir. Sadece lizerinde bulunan tekerlekleri
cikartarak, pleksi dislileri takip, paketleri izerine gecirmeniz yeterli olacaktir. Detayli olmasi
icin daha 6nceden kurmadiginizi varsayarak montaj asamalarini anlatacagim. Gorselde
gosterilen malzemelerile bu montajislemlerinigerceklestirecegiz.
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Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Pleksi Dislilerin Montajlanmasi

Pleksi diglileri olurstururken her bir motor basina toplam iki pleksi disli teker diismektedir.
Toplam 12 adet pleksi disli tekerlek olmasi gerekmektedir.

Pleksi disli tekerleklerin iki farkli modeli vardir. Motor hubu olan modeli motor takilmasiigin
tasarlanmistir. Motor hubu olmayan tekerlek ise platformanin gévdesine montajlanmak icin
tasarlanmistir. ilk olarak motora takilcak olan dislilerin montajini gerceklestirecegiz.
Montaja basalamdan 6nce alt tarafta bulunan gorseldeki malzemeleriayarlayiniz.

o

20 mm aralayicilari pleksi disli pargasina somun ile sabitleyiniz. daha sonra ikinci bir pleksi
parcasiniikiaralayiciarasinda kalacak sekilde montajlayiniz.

3

Daha sonraaralayicinin ug kismina, motor hubu li¢ tane 6 mm civata ile montajlayiniz.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Govde Digli Pargasi Montaji

Bu dislinin diger disli grubuna gore farki, motor hub'in olmamasidir. Bu disli direkt sasenin
lizerine sabitlenmektedir. ilk olarak 3 adet 20 mm aralayiciyi dislilerin bir tanesinden
gecerin. Dahasonra 3 adet somunile sabitleyin.

S
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Daha sonra karsisindan bi tane daha digli gegirerek 6 mm civata ile sabitleyiniz. 50 mm

civatayr 30 mm plastik aralayicinin icinden gecirin. Daha sonra plastik aralayiciyi ve vidayi
dislilerin ortasindan gegiriniz.

Dislileriniginen gerdiginiz
vidaya disarida kalan
kismina 5 mm plastik

ylkseltici pargayi
Gorseldeki gibigeciriniz.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Daha sonra vidanin agikta kalan ucunu sasenin yan parcgasindan gegirerek gorseldeki gibi
fiberlisomunile sabitleyiniz. Buislemleriikitarafta kullanilan disliler icinde yapiyoruz.

Motorlari sabitlemek icin set icerisinde bulunan 8 tane T pleksi pargalari kullanarak
gorseldeki gibi 30 mm civataile montajlayiniz.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Ayniislemitiim motorara uygululayarak sabitliyoruz.

Motorlari sabitledikten sonra, sasenin Ust plakasini
sabitlemeye gegebiliriz. Ust plakayi sabitleyebilmek
icin seticerisinden ¢ikan 4 adet 50 mm aralayicive 4
adet somuna ihtiyaciniz var. Yan taraftaki gorselden
gorebilirsiniz.

il -

50 mm aralayicilari somunlar vasitasiyla,
yan tarafta bulunan gorseldeki gibi, dort
kosesinden sabitleyiniz.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Sirada dislileri alt ve Ust plakain arasina sabitlemek var. Gérseldeki gibi dislileri sag ve sol
taraflara iki plaka arasinda kalacak sekilde yerlestiriniz. Ayni seklide mesafe sensoriiniin
sabitlenecegiparcayi daiki plaka arasinda kalacak sekilde gérseldeki gibi sabitleyiniz.

Butln dislileri taktiktan sonra, set iceriginden ¢ikan silikon paletleri gérseldeki gibi dislilerin

Uzerine takiniz. Bu sekilde R.E.X base platformanin lzerine tank eklenti paketinin
kurulumunu bitirmis olacaksiniz.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Mekanik olarak sase ver palet dislilerin montajinda bir sorun yok ise elektronik devrenin
montajina gegebilirsiniz. Elektronik malzemeleri motajlamak oldukga kolaydir.

R.E.X Evolution Serisi Robot Kiti Destroyer igin gerekli olan
elektronik malzemeleriyan tarafta gérebilirsiniz.

Farketiyseniz bluetooth kontrol modu ile ayni
malzemelerdir. tank robotta bluetooth kontrollii oldugu
icin donanim olarak bir fark yoktur sadece sasesinde
tasarim olarak farkhhklar mevcut.

ilk 6nce 6 mm aralayici ve 6mm vida
kullanarak, motor silrciyl sasenin Ust
kismina gorsellerdeki gibi montajlayiniz.
Aralayicilarin u¢ kisimlarina somun
takmayi unutmayin.

Daha sonra 12 mm civata ile nano sensor shieldi, sasesin st kismina gorseldeki gibi
montajlayiniz. Burada dikkat etmeniz nokta bir adet somun sensor shieldin akltina, bir adet
somun ise civatanin ucuna takmaniz gerekmektir. Yani karti saseden yiiksetmek icin aralayici
yerine somun kullaniimaktadir.



Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Motor siriici ve sensor shieldin montajini yaptiktan sonra kablo baglantilarina
gecebilirsiniz. Alt tarafda bulunan devre semasindan yardim alarak gerekli baglantilarini
arduino ve motor siirlicii arasinda yapiniz. Motorlara kablo lehimli gelmeyecektir. Set
icerisinden gikan kabloyu kendiniz lehimlemeniz gerekmektedir.
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Devre kismini montajlayip, baglantilarini yaptiktan sonra yazilim kismina gecebiliriz.
Yazilimin tamamini gorsel olarak alt tarafta gorebilirsiniz. Gorselden yardim alarak manuel
sekile kodunuzu yazabilirsiniz.

Koduntamaminakisa linkten ya da gr kod lizerinden ulagabilirsiniz.

Http://rbt.ist/s6f




Basic Ana Platforma Kurulumu

Destroyer robotu telefon ya da her hangi bir android cihaz tzerinden kontrol etmek igin,
Arduino Bluetooth RC Car isimli uygulamayi cihaziniza indirip kurmaniz gerekiyor.
Uygulamay! indirmek icin buraya tiklayabilirsiniz. Ya da android cihazinizin uygulama
marketinin arama kismina Arduino Bluetooth RC Car yazarak uygulamayi indirebilirsiniz.
Uygulamanin gorseli alt tarafta yer almaktadir.

Arduino Bluetooth RC Car

Andi.Co Egitim

% Tiim yaslar

Robotista'nin kendi mobil uygulamasi ilede robotunuzu kontrol edebilirsiniz.
Gorseldeki butondan kontrol ekranini agip kullanmaya baslayabilirsiniz.




Tank Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Destroyer robotun, mekanik, elektronik ve yazilim kisimlari bittikten sonra, son hali yan
tarafta bulunan gorseldeki gibi gériinecektir.

isterseniz denge robotun pleksi pargalarini tankinizin tistiine takarak daha artistik bir hava
katabilirsiniz. Elektronik kisminidenge robotun sasesine tasimaniz gerekecektir.

Tam bir canavara benziyor:)




Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

Klasik robot platformlarindan sikildiniz mi? O halde yeni tasarimimiz olan ArmBot ile
tanismaya hazir olun! Artik robotlar sadece dolagsmakla kalmayacak, ekledigimiz mekanik
kol sayesinde yepyeni yetenekleri de kazanmis olacak. ArmBot sayesinde
yapabileceklerinizin siniri yok! Bir yerden bir yere bir seyler tasimak hi¢ bu kadar kolay
olmamisti:) Unutmadan soyleyelim arkasinda da kigiik bir kepgesivar!

Neler Yapabilirsiniz?

-Tasimaislerinizirobotunuza yaptirabilirsiniz.

- Akilli depolar kurarak tirtinlerinizi robotlara yaptirabilirsiniz.

- Evinizde bir yardimciya ne dersiniz?

- Birbirleriyle entegre sistemler gelistirebilirsiniz.

- Arama kurtarma faaliyetleriicin tst dlzey projeler gerceklestirebilirsiniz.

- Askerialanlarda sesile kontrol edilen robotlarla kapsamli projeler hayata gecirebilirsiniz.
- Kisacasi hayal glicli sizin siz ne hayal ederseniz bu robotu o sekilde kullanabilirsiniz.

Robot kol eklenti paketi hakkinda gereken bilgileri aldigimiza gére montaj asamasina
gecebiliriz. Montajagsamasindan dnce motorlari kalibre etmeniz gerekiyor.



Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

Not: montaj asamasina gegmeden 6nce motorlari
asagidaki gibi ki gibi kalibre etmeniz gerekmektedir.
Aksi halde montaj yapildiktan sonra motor

Orta Sol Sag

1 2 3 4
kalibrasyonlarini yapamayabilirsiniz ve robot kol I l
motorlarinizistediginiz sekilde galismayabilir. Servo — ~ = —

Kiskag

motorlarielinizle gevirmeye zorlamayiniz.

Eklenti paketi iceriginde bulunan pleksi parcalarin, listesini alt taraftaki gorselde
gorebilirsiniz. Pargalar karistirmamanizicin yararli olacaktir.

\_0 10

NOT: Pleksi pargalarinda iki farkh delik ¢esidi vardir. Bazi delikler 2.6 mm bazi delikler 3mm
dir. 2,6 mm olan delikler vidanin sert gegmesiicin tasarlanmistir, bir yanlislik yoktur.




Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

ilk adim olarak 3 numarali parcayi orta kismin sevosundan gorseldeki gibi gecirip 2 adet 8
mm vidaile 2 numarali parcaya gorseldeki gibi vidalayiniz.

D I

Robot kolun sol tarafinin montajiicin 4 ve 5 numarali parcalari ve sol tarafin servo motorunu
alarak 8 mmvidaile montajlayiniz. Vidalari fazla sikmayiniz, parcalara zarar verebilirsiniz.

Ardindan 6 numarali pargaya servo motorun pakeinin igcinden g¢ikan servo bashgini, yine
servo motorun paketinden gikan iki adet vida ile gorseldeki gibi montajlayiniz.

| =




Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

Sirada sag tarafin parcalarinin montajlanmasi var. 5 numarali pargadan sag kismin servo
motorunu gorseldeki gibi geciriniz. Daha sonra 12 numaral pargaya somun kullanmadan
montajlayiniz. Yine fazla vidalari sikarak parcalara zarar vermeyiniz.

o @

Beyaz servo basligini 13 numarali pargaya, servo paketinin icinden ¢ikan 2 tane vida ile
gorseldeki gibi vidalayiniz.

_;; [ = =
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13 numarall parcayl daha 6nce montajladiginiz 12 numarah pargada takili olan servo
motora, 90 derece olacak sekilde takiniz. Daha sonra 17 numaral pargayi da 12 numarali
parcaya 6mm vida kullanarak gorseldeki gibi montajlayiniz.
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Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

icinizden ¢ok karisik montajlama sekli oldugunu diisiinebilirsiniz, ama bu adimdan sonra
robot kolun olustugunu goreceksiniz. Sirada orta kismin olusturulmasi var. 14 numarali
parca robot kolun tabani larak dislinebilirsiniz. Servo motor bashgini paket icerisinden ¢ikan
iki adet keskin vidaile gorseldeki gibi montajlayiniz.

B ¢

8, 9 ve 10 numarali pargalari gorseldeki gibi sirasiyla 9, 10 ve 8 Uist Uste gelecek sekilde 10
mm vida ile somun kullanmadan gorseldeki gibi montajlayiniz.

!

Simdi orta kismi kullanarak sol ve sag kisimlari bir araya getirmeye baslayacagiz. Once sol
kismi 12mm bir vidaile 7 numarali parcaya montajlayin. Vidayi yine fazla sikkmayin.
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Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

Dahasonrasol ve orta kismitabinin Gstline gorseldeki gibi oturtun.

15 numarali parcayl gorseldeki gibi 12 mm civata kullanarak 10 numarali pargaya
montajlayiniz.




Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

Buadimda daha 6nce montajladiginiz sag kismi, orta kisimla gérseldeki gibi birlestiriniz.
Merkez tabanin montaji tamamlandi. Simdi 6 mm vida kullanarak 16 numarali parcayi

gorseldeki gibi 10 ve 17 numarali pargalara montajlayiniz. Bu taktiginiz ile servo motoru
rahatca hareket ettirmeniz gerek.

A &

Daha sonra 17 ve 19 numarali paralari gérseldeki gibi 6 mm vida ile montajlayiniz. Ardindan
numarasiz olan par¢ayi 19 numarali par¢aya montajlayiniz.
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Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

Bu adimdan sonraki halini yan taraftaki gérselden gorebilirsiniz.

Bu kisma kadar bir sorun ile karsilasmadiysaniz, robot kolun kiskaginin montajina
gecebilirsiniz. Kiskag servosunu 21 numarali parcadan gegiriniz. daha sonra 24 ve 21
numarali parcalarin arasinda kalacak sekilde 22 ve 23 numarali pargalar gegirip, 24 numarali
parcaya gorseldekigibi 8 mmvidaile vidalayiniz.

24 numarali pargaya, 6nce 27 numarali parcayi 12 mm vida dan gegiriniz. Daha sonra karsiligi
olan 26 numarali pargaya da 8 mmyvidaile 25 numarali pargaya gorseldeki gibi sabitleyiniz.

S




Robot kol Eklenti Paketi Kurulum Agsamasi

30 numarali parcaya servo motorun icinden ¢ikan servo bashgini sivri vidalari kullanarak
gorseldeki gibi sabitleyiniz.

29 numarali par¢ayi 30 numarali parcanin lizerine gelecek sekilde 6 mm vida ile gorseldeki
gibi montajlayiniz.

=

Birlestirdiginiz 29 ve 30 numarali parcayl servo motorun basina takiniz. Ardindan 26
numarali parcayi gorseldekigibi 27 numarali parcaya 12 mm vidaile sabitleyiniz. Buadimdan
sonra kiska¢ montajitamamlanmis olacaktr.
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Bir 6nceki adimda montajladiginiz kiskagi, robot kolla birlestirebilirsiniz. Kiskagl 22 ve 23
numarali pargalara 8 mm vidaile gérseldekigibi sabitleyiniz.

Son adim olarak merkez servosunu 3 numarali parcadan gecirip daha sonra 2 numarali
parcaya 6 mm vida ile sabitleyiniz. set icerisinde bulunan aralayicilari 2 numarali parcaya
takmayiunutmayin.

o B

Biitln islemleri tamamladiktan sonra robot kolun son hali, yan tarafta bulunan gorseldeki
gibigorlinecektir.
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Robot kolu ister tek basina arduino gibi gelistirme kartlariyla kontrol edin, isterseniz de alt

tarafta bulun gorsellerdeki gibi rexin lzerine takarak birden fazla senaryo olusturarak
kullanabilirsiniz.
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FeelMotion Eklenti Paketi set igerigin

i taniyalim

Arduino Nano

Arduino Nano, 2008'de piyasaya surilen
ATmega328P'ye dayanan kiglk, eksiksiz ve
breadboard dostu bir karttir. Arduino Uno kartinin
ayni baglanti ve 6zelliklerinin bulndugu daha kigtik
bir gelistirme kartidir.

Jumper Kablo
Kisaca bir g¢esit baglanti kablolari diyebiliriz.
Breadbord ve arduino arasinda baglanti kurmak igin
oldukga kullanishdir. Uglarinda erkek ve disi girislerin
bulunmasina goére 3 ¢esit jumper kablo
bulunmaktadir.

Breadboard

Ufak devre calismalarinizda ve devre kartlarinin
lzerine yapistirarak hizli bir sekilde prototipleme
islemini gerceklestirebilir, devrelerinizi
calistirabilirsiniz.
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Omni Tekerlek

3602'lik manevra, kolay donis ve dogrudan yana
dogru hareket kabiliyeti katacak sekilde
tasarlanmigtir. Omni tekerleklerin kullanimi oldukg¢a
basit, saglam ve dayanikliyapidadir.

NRF24L01 Modiil

NRF24L01 ¢ipini kullanan alici verici moduldir.
2.4GHz frekansinda kablosuz haberlesme
yapmaniza imkan saglayan dustk glc tiketimine
sahip bir moduldur.

Eldiven
Robotunuzu kablosuz el ile kontrol ederken verici
kismini eldiven tGzerine kurmaniz gerekecek.




FeelMotion Eklenti Paketi Kurulum Asamasi

FeelMontion robotun kurulumu 4 in 1 robotun kurulumu ile aynidir. Sadece elektronik
kisminda ve tekerleklerinde farkhlik vardir.

w
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Kuruluma ilk olarak sasenin alt parcasina motorlari sabitleyerek baslayacagiz. ilk adim igin
gerekli olan pargalari alt tarafta bulunan gérelde gorebilirsiniz. Pleksi pargalar, Sari dc
motorlar, 8 adet 30 mm civata ve 8 adet somun bu adim igin gereklidir. Motorlara kablo
lehimli bir sekilde gelmemektedir. Set icersinde motorlara lehmlemeniz icin kablo
bulunmaktadir.
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Motorlari sabitlemek icin set icerisinde bulunan 8 tane T pleksi pargalari kullanarak

gorseldeki gibi 30 mm civataile montajlayiniz.

Motorlari sabitledikten sonra, sasenin st plakasini
sabitlemeye gecebiliriz. Ust plakayi sabitleyebilmek igin
set icerisinden ¢ikan 4 adet 50 mm aralayici ve 4 adet
somuna ihtiyaciniz var. Yan taraftaki gorselden
gorebilirsiniz.
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50 mm aralayicilari somunlar vasitasiyla, yan
tarafta bulunan gérseldeki gibi, dort kdsesinden
sabitleyiniz.

Sirada sasenin (st plakasini birlestirmekte. Ust
plakayi birlestirmek icin gerekli olan malzemeeri
yan tarafta bulunan gorselden inceleyebilirsiniz.

4 adet 45 mm aralayici, 4 adet 15 mm aralayici, 4

adet 6 mm civata gerekmektedir.
7k

Anasasesin Ust plakasina4 adet 15 mm aralayiclyi, yan tarafta
bulunan gorseldeki gibi 4 adet somun ile montajlayiniz.

Bir UGst adimda montajladiginiz 15 mm
aralayicilarin Ustline gelecek sekilde, denge
robotunun alt plakasini yerlestirin. Daha sonra
yan tarafta bulunan gorseldeki gibi 45 mm
aralayicilari 15 mm aralayicilarile birlestiriniz.
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Daha sonra denge robotunun Ust plakasini, 45
mm aralayicilarin Gzerine gelecek sekilde 6 mm
vida ile yan tarafta bulunan gorseldeki gibi
vidalayiniz.

I Son adim olarak ana sasenin, Gist kismini ve alt

kisimini montajlayarak bitirecegiz.
-m Bu adima kadar montajladigimiz pargalar yan
- W taraftakigorselde bulunmaktadir.

Oncelikle alt taraftaki gérsel de goriindiigii gibi, sag - sol ve 6n plakalari uygun deliklerine
yerlestiriyoruz. Bu asamada parcalar disebilir dikkatli olmaniz gerekebilir. Daha sonra ikinci
gorseldeki gibi Ust plakayr 6 mm civatalar ile vidaliyoruz. Bu sekilde pleksi pargalarin
montajini bitirmis oluyoruz.
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Robotun sasesini kurduktan sonra omni tekerleklerin montajina gegebilirsiniz. Omni
tekerlekler totalde 9 pargadan olusmaktadir. Ana parga olarak dis iskeleti olusturan, plastik
pargalari kabil edebiliriz. Daha sonra sirayla gitmek gerekirse, hareketi saglayan kaucguk
pargalar, tekerlegi motorile baglantisini yapabilmek icin gerekli hub parca ve gerekli baglant
civatalari. Olarak siralayabiliriz.

Adim1

ilk adim olarak ana gévde plastik pargasina, motoru sabitlemeye yarayan hubi, 3 adet sivri
uclu vida ile gorseldeki gibi montajlayiniz. Montajlama islemini bitirdikten sonra bir baska
adimdakullanmak Gizere kenara ayiriniz.
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Adim2
Bu adimda iki ana govde plastik parcasini birbirine montajlama islemini yapacaksiniz.
Aslinda omni tekerlekler iki tekerlegin birlesmesinden olusmaktadir. iki tekerlegi

birlestirmek icin ise, bu iki ana gdvde parcasini birbirine gérseldeki gibi 2 adet sivri uglu vida
ile montajlayiniz.
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Adim3

Omni tekerlekleriniz yavas yavas sekil almaya basladigini goreceksiniz. Bu adimda
tekerleklerin 360 derce hareket etmesini saglayan kauguk pargalarin montajini yapacaksiniz.
ilk olarak set iceriginde gelen kiiciik metal cubuklari, kaucuk parcalarin icerisinden
gorseldeki gibi geciriniz. Metal cubuklari gecirdiginiz kauguk pargalari 2. adimda
birlestirdiginiz ana gévdeye gorseldeki gibi yerlestiriniz.

Adim4

Metal cubuklarin ve kauguk parcalarin dismemesiicin bu adimda Ust ana govde plakasini, 5
adet civata ve 5 adet somunile gorseldeki gibi montajlayiniz.

Adim5
Bu adima kadar sorunsuz sekilde montaj adimlarini tamamladiysaniz, omni tekerleyiniz alt

taraftaki gorsellerdeki gibi goziikecektir. Bu demek oluyor ki tekerleyin yarisini tamamlamis
oluyorsunuz.
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Tekerleyin diger yarisinin montaji da ayni 3 ve 4. adimladaki gibi olacaktir. ilk olarak set
icerisinde bulunan kiicik metal cubuklari, kaucuk parcalarin icinden gorseldeki gibi
gegiriniz.

Daha sonra kauguk pargalari ana gévdenin montajlamadiginiz diger yarisina gorseldeki gibi
yerlestiriniz. Bu adimda kauguk parcalar ve metal pargalarin dismemasi igin ilk adimda
yaptiginiz parcayli, gorseldekigibi 5 adet civata ve 5 adet somun ile sabitleyiniz.
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Omnitekerleklerin montajiniyaptiktan sonra sasenin lizerine takmaya gegebilirsiniz.
Ardindan elektronik devresini kurabilirsiniz.
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J NRF24L01 BAGLANTISI

Elektronik devre semasina alt taraftaki gorselden ulasabilirsiniz. Devre semasindaki

baglantilar karisik oldugu igin Yan taraflarinda bulunan tabloladan yardim alarak baglantilari
gerceklestirebilirsiniz.

Yan taraftaki devre semasi
~— Robotun lizerine kurulacak devre
Semasidir.

fritzing

“” ikinci devre semasi ile eldivenin

Gzerine kurulacak devre

* VCC - 33 V(modil semasidir.
kullanyorsaniz 5V)

*GND-GND

*or ok oW
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Devreleri eldiven ve robot lizerine kurdugunuz da gorsellerdeki gibi olacaktir. Robotun
sasesini birden fazla modda kurabilirsiniz. Tdm modalarini gérsellerden gorebilirsiniz.

Devre semasina gore devrenizi kurduktan sonra kisa link Uzerinden Uriiniin kodlarina
ulasabilirsiniz.

http://rbt.ist/xbg
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